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BIOS2 MERKEZ

Kanath buyuk kapilar icin programlanabilen kumanda panosu
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BIOS2BT02 donanim yazilimi siirimuyle uyumlu



1. Girig

BIOS2 kumanda merkezi azami gicu 700W olan 230 Vac motorlara sahip 1 veya 2 kapi kanadi kurulumlarina yoneliktir. Kumanda panosu, kapi
kanatlarini itme kuvvetinin ve hassasiyetinin kesin olarak ayarlanmasini saglayan bir géstergeyle donatiimistir. Meniiden ikinci kapi kanadinin
gecikmesi ayarlanabilmektedir. Merkez, kesikli calisma veya kismi agilma, a¢ ve kapat fonksiyonuyla dis bellekle 8000 vericiye kadarini bellege
alabilmektedir. I¢ ve dis fotosel, giivenlik bari (mekanik veya 8k2), kesikli alisma, kismi agilma, ag, kapat ve durdur icin diigmeleri baglama olanagina
sahip girislerle donatilmistir. Cikislar 230 Vac ¢akar lamba, 12Vac 15VA veya 230 Vac 5A maks/30 Vdc 5A maks temiz kontakl ilave R1 kartiyla (dahil
degildir) elektrikli kilit, giris/bdlge aydinlatma i1s1§i/kapi agik ikaz lambasi, 24 Vac/dc aksesuar beslemesinden olugur.

DIKKAT: ONCE TALIMATLARI OKUMADAN KUMANDA PANOSUNUN KURULUMUNU YAPMAYIN!!!
KURULUM iSLEMI YALNIZCA EHIL PERSONEL TARAFINDAN YAPILMALIDIR

Otomasyonun dogru calisabilmesi icin acilma ve kapanmada mekanik durdurucularin kullaniimasi kesinlikle zorunludur.
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3. Baglantilar

GUC BESLEMESI Gli¢ beslemesi 230 Vac 50Hz
L 1 Glg besleme kablosunu merkezin 1. ve 2. Karti dogrudan elektrik sebekesine baglamayin,
@ N terminalleri arasina baglayin. merkezin beslemesinin tek kutuplu olarak devre disi
2 birakiimasini saglayabilecek bir donanim kullanin.
MOTOR 1 CIKISI Digerine dayanacak olan ve muhtemel elektrikli
L1 Motor 1'in ortak hattini merkezin 5 numaral kilidin Gizerine takilacadi kapi kanadigint MOTOR 1
terminaline baglayin. cikisina baglayin. MOTOR 1 ilk olarak acilista,
L2 4 Motor 1'in faz 1 hattini merkezin 3 numarall ikinci olarak da kapanista daima etkindir.
COM terminaline baglayin.
5 Motor 1'in faz 2 hattini merkezin 4 numaral

terminaline baglayin. Motor kondansatérleri 230Vac
MOTOR 2 CIKISI Il Elektrik desarji riski !
L1 6 Motor 2'nin ortak hattini merkezin 8 numarali
terminaline baglayin
Motor 2'nin faz 1 hattini merkezin 6 numarali
COM P terminaline baglayin.
Motor 2'nin faz 2 hattini merkezin 7 numarali
terminaline baglayin.

Allmatic firmasina ait olmayan
motorlann kullaniimasi halinde
motorun ortak hattina seri bir
sigorta baglayin (bkz. Paragraf 9)

N
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® 16 & 6

230VAC COURTESY 9
100W MAX LIGHT
10
11
230VAC
60W MAX BLINKER
12
ACCESSORIES
13
24VAC
9W MAX
14
ELECTRICAL LOCK 5
12VAC
15VA MAX
16
. +RX
S 17
3
" 18
8
2 +TX 19
N TEST PHOTO
20
EDGE
21

PHOTO 2 (NQ)
——1 [

HOTO (NC) -

STOP (NC)

PED (NO)
-
o —_

GIRIS AYDINLATMASI CIKISI
Gl¢ besleme kablosunu merkezin 9 ve 10
terminallerine baglayin, 230Vac 100W MAKS.

numarall

CAKAR LAMBA CIKISI
Gli¢ besleme kablosunu merkezin 11 ve 12 numarali
terminallerine baglayin.

AKSESUAR CIKISI
24Vac 9W maks aksesuar gikisl.

ELEKTRIKLI KILIT CIKISI
12Vac 15VA

FOTOSELLERIN GUC BESLEMESI

Merkezin 17 numaral terminalini fotosellerin alicisinin
gli¢ beslemesinin + terminaline baglayin.

Merkezin 18 numarali terminalini fotosel alici

ve vericisinin gli¢ beslemesinin - terminaline baglayin.
Merkezin 19 numarah  terminalini fotosellerin
vericisinin gu¢ beslemesinin + terminaline baglayin.

GUVENLIK BARI GIRISi
Glvenlik bari  kontaklarini 20
terminallere baglayin

ve 21 numaral

ACILMA FOTOSELI GiRiSi

Fotoselin NORMALDE KAPALI

kontagini (PHOTO 2) merkezin 22 ve 29 numaral
terminallerine baglayin.

KAPANMA FOTOSELI GIRISI

Fotoselin NORMALDE KAPALI

kontagini (PHOTO 1) merkezin 23 ve 29 numarah
terminallerine baglayin.

DURDURMA GIRiSi
NORMALDE KAPALI

STOP kontagini  merkezin
kontaklarina baglayin.

24 ve 29 numaral

AC GIRISI
OPEN digmesini merkezin 25 ve 29
terminallerine baglayin.

numaral

KISMi ACILMA DUGMESI
PED dugmesini merkezin
terminallerine baglayin.

27 ve 29 numarall

KESIKLI CALISMA (SS) GiRISI
SS dugmesini merkezin 28 ve 29
terminallerine baglayin.

numaral

INGRESSO PASSO PASSO (SS)
Collegare il pulsante SS tra i morsetti 28 e 29 della
centralina.

Hareketi sirasinda otomasyonun etkili
aydinlatilabilir.
Yardimci i1g1§in galigmasi ileri diizey menuden yonetilir.

oldugu bdlge

Kendi kendine cakma 6zelligi olmayan bir 230Vac 60W
MAKS 6zellikli gakar lamba kullanin

Elektrikli kilidin galismasi ileri diizey meniden yonetilir

Fotosel testi ileri dlizey mentden etkinlestirilir.
DIKKAT: Merkez 24 Vdc gerilim saglar ve azami 3,5W gli¢
saglayabilir.

Guvenlik bari testi igin glvenlik bari test cihazini TX
besleme pimlerine baglayin (OVdc disik mantik sinyaliyle
test etkinlesir.)

Kullaniimakta olan glivenlik barinin kilavuzuna bagvurun.

Kullanilan glvenlik bari tipini (mekanik veya 8K2)
menusiinden, galisma ydnetimini ise menisiinden segin.
Bunun kullaniimamasi halinde DIP EDGE salterini ON

Agilma fotoselinin calisma sekli menusinden ayarlanir.
Bunun kullaniimamasi halinde DIP_PH2 salterini

konumuna getirin.

ON

Kapanma fotoselinin calisma sekli
degistirilebilir.
Bunun kullaniimamasi

Sph menisinden

halinde DIP__PH1 salterini ON

Bunun kullaniimamasi halinde DIP STOP_salterini ON
konumuna getirin.

Duvarlarda metal aksam veya nem bulunmasi sistemin
kapasitesi Gzerinde olumsuz etkiler yapacagdindan, alici ve/
veya verici antenin hacimli metal esyalarin yakinina, yere

ANTENNA 30 ANTENNA veya topraga yakin yerlere yerlestiriimemesi tavsiye edilir.
Anten sinyal kablosunu merkezin 31 numarali
31 terminaline, anten sasisini ise 30 numarali terminaline
baglayin.
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4. Vericilerin programlanmasi

4.1 Bir vericinin programlanmasi

Bellege alinan ilk tus KESIKLI CALISMA fonksiyonu (kapinin agilmasi ve kapanmasi), ikinci tus kismi agilma fonksiyonu, tigincii tus OPEN (AC)
ve dordunci tus ise CLOSE (KAPAT) fonksiyonudur.
10 saniye boyunca yeni bir tus veya verici sinyali almazsa merkez programlama modundan ¢ikar.

N e \

Mendilerin diginda oldugunuzdan _ Gostergede rAd yazisi gorintilenir
emin olduktan sonra UP[+] tusuna basin :> ve gakar lamba sabit yanar - lqd

\. J

S ) e )
Vericinin bir tusuna basin :> Géstergede don yazisi goriintilenir don

Verici daha o©nce bellege alinmissa, Fnd yazisi
gorunt.ulemr ) o F‘_'d

2 saniye sonra gostergede vericinin

bellede alindigi bellek konumu gésterilir; 6rnegin:

Diger tuslar veya yeni uzaktan kumandalari bellege almak
istiyorsaniz, proseduri tekrarlayin. E':-’S

\ J \_

4.2 Daha 6nce programlanmis bir vericinin gizli tugla programlanmasi

Gizli tus kullanilarak bir verici diger tuglar veya yeni uzaktan kumandalari bellege almak igin programlama moduna gegirilebilir.
Kapi durur haldeyken bir atac yardimiyla daha 6nce programlanmis bir uzaktan kumandanin gizli digmesine basin; merkez c¢akar lambanin
yanmasiyla programlama moduna girildigini bildirir. Artik her seferinde baska bir tusu veya yeni bir vericiyi bellege alabilirsiniz.

4.3 Bir vericinin iptal edilmesi

UP[+] tusuna veya daha 6nce programlanmis bir vericinin gizli tusuna basarak programlama moduna girin (bkz. 5.1 veya 5.2). Gizli tus ile iptal
edilecek vericinin 1 numarali tusuna ayni anda basin.

Cakar lamba 4 kez yanip soner ve gostergede su yazi gortintilenir El'_ =

5 Kurs programlama |

Otomasyonun dogru galigabilmesi igin agilma ve kapanmada mekanik durdurucularin kullaniimasi kesinlikle zorunludur.

5.1 Kolay kurs programlama (L5! # P parametresi)

Digerine dayanacak olan ve muhtemel elektrikli kilidin Gzerine takilacagi kapi kanadigini MOTOR 1 c¢ikisina baglayin. MOTOR 1 ilk olarak agilista,
ikinci olarak da kapanista daima etkindir. Bu prosedurde bir kesikli calisma (SS) kumandayla limit anahtari noktalarinin temin edilmesi gerekir.

Motorlarin kilitlerini ¢6zin, kapi kanatlarini kursun
yarisina getirin ve motorlari yeniden kilitleyin
e N e N
UP[+] ile MENU digmesini en az 5 saniye basih tutun. 1. kapi kanadi agilma yoninde hareket eder.
:> Kapl kanadi kapanirsa, hareket yonuni terse LDF'
cevirmek icin DOWN[-] digmesine basin ve kesikli
calisma (SS) kumandayla yeniden baslayin.
\
-
1. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna 1. kapi kanadi durur ve 2. kapi kanadi agilma
@ ulastiginda bir kesikli calisma (SS) komutu verin :> finul?de hareket eder. Kapi kaknad| k?:)pg\r;\llrl\?ﬁ LBP
areket yonini terse gevirmek igin -
digmesine basin ve SS diigmesiyle devam edin
. J . J
2. kapi kanadi mekanik agllma durdurucusuna :> 2. kap! kanadi durur, 2 saniye sonra 2. kapl )
ulastiginda bir kesikli calisma (SS) komutu verin kanadi kapanma yoninde hareket eder LLL
2. kap! kanadi mekanik kapanma durdurucusuna :> 2. kap! kanadi durur, 2 saniye sonra 1. kapi ! El'_.
ulastiginda bir kesikli calisma (SS) komutu verin kanadi kapanma yoniinde hareket eder =
1. kapi kanadi mekanik kapanma durdurucusuna :> 1. kapi kanadi durur, 2 saniye sonra 1. kapi ) UP
ulastiginda bir kesikli calisma (SS) komutu verin kanadi agilma yoniinde hareket eder L
1. kapit kanadi mekanik agilma durdurucusuna :> 1. kapi kanadi durur, 2 saniye sonra 2. kapi LDP
ulastiginda bir kesikli galisma (SS) komutu verin kanadi agilma yoniinde hareket eder
4 N
2. kapr kanadi mekanik acilma durdurucusuna :> 2. kapt kanadi durur, 2 saniye sonra kapi
ulastiginda bir kesikli calisma (SS) komutu verin kanatlarin faz farki ayarlari ve meniiden yapilan |'_|r_-|'_
yavaslamalarla birlikte kapanir. Kapi
N o’ kapandiginda programlama tamamlanmigtir.
\ J

Dikkat: Givenlik donanimlarindan birinin midahale etmesi halinde prosedur durdurulur ve Programlamayi 2. maddeden L==
itibaren yeniden baslatmak igin Kesikli Calisma tusuna basin yazisi gostergede goruntulenir.
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Otomasyonun dogru calisabilmesi icin acilma ve kapanmada mekanik durdurucularin kullaniimasi kesinlikle zorunludur.

5.2 ileri diizey kurs programlama (L5! =P parametresi)

Digerine dayanacak olan ve muhtemel elektrikli kilidin Gzerine takilacagdi kap1 kanadigint MOTOR 1 ¢ikisina baglayin. MOTOR 1 ilk olarak agilista, ikinci olarak da kapanista

daima etkindir.

® 060 OO0 00 0O © © 06

Bu prosediirde yavaslama baslangi

Motorlarin kilitlerini ¢6ziin, kapi kanatlarini kursun yarisina
getirin ve motorlari yeniden kilitleyin

\.

UP[+] ile MENU dugmesini en az 5 saniye basili tutun.

e N
1. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir
kesikli galisma (SS) komutu verin

. /

2. kap! kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir
kesikli galisma (SS) komutu verin

e N
2. kap! kanadi istenilen yavaslama baslangici konumuna
ulastiginda, bir kesikli calisma (SS) komutu verin

. /

2. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir
kesikli galisma (SS) komutu verin

\

e
1. kap! kanadi istenilen yavaslama baslangici konumuna
ulastiginda, bir kesikli calisma (SS) komutu verin

\.

1. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir
kesikli galisma (SS) komutu verin

\

4 N\
1. kapi kanadi istenilen yavaslama baslangici konumuna
ulastiginda, bir kesikli calisma (SS) komutu verin

1. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir
kesikli galisma (SS) komutu verin

e N
2. kapi kanadi istenilen yavaglama baslangici konumuna
ulastiginda, bir kesikli calisma (SS) komutu verin

2. kapi kanadi mekanik agilma durdurucusuna ulastiginda bir

noktalarinin da kesikli calisma (SS) komutuyla veriimesi

i

L L It

erekir.

e A
1. kapi kanadi agilma yéniinde hareket eder.

Kapi kanadi kapanirsa, hareket ydonunu terse gevirmek
icin DOWN[-] diigmesine basin ve kesikli calisma (SS)
kumandayla yeniden baslayin.

-

1. kapi kanadi durur ve 2. kapi kanadi agilma yoniinde
hareket eder. Kapi kanadi kapanirsa, hareket yonini
terse cevirmek igcin DOWN[-] diigmesine basin ve SS
digmesiyle devam edin

- J

2. kap! kanadi durur, 2 saniye sonra 2. kap! kanadi
kapanma yoniinde hareket eder

2. kapi kanadi dusik hizda ilerler

2. kapi kanadi durur, 2 saniye sonra 1. kap! kanadi
kapanma yoniinde hareket eder

1. kapi kanadi duslk hizda ilerler

1. kapi kanadi durur, 2 saniye sonra 1. kap! kanadi
acllma yoninde hareket eder

\. J

-

1. kapi kanadi dislk hizda ilerler

1. kapi kanadi durur, 2 saniye sonra 2. kap! kanadi
aciima yoniinde hareket eder

\.

~
2. kap1 kanadi diisuk hizda ilerler

\. J

~
2. kap! kanadi durur, 2 saniye sonra kapimenulden

LOF

LOF

-
=1
=

-
U
-

=
C
o

LOF

kesikli galisma (SS) komutu verin |:> yapilan kanat faz farki ayarlari ve programlama =
sirasinda ayarlanan yavaslamalarla yeniden kapanir. LI IL
q Y, Kapi kapandiginda programlama tamamlanmistir.
\- J
Dikkat: Glivenlik donanimlarindan birinin midahale etmesi halinde prosedur durdurulur ve Programlamayi 2. maddeden itibaren yeniden l‘_ --
baslatmak icin Kesikli Calisma tusuna basin yazisi gdstergede goérintilenir.
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6. Menii

Mendilere giris:
Temel menuye girmek i¢in MENU tusunu en az bir saniye basili tutun.
lleri dlizey menuye girmek igin MENU tusunu en az 5 saniye basili tutun.

Menilerde gezinme:
UP[+] ve DOWNI-] tuslarini kullanarak menu 6geleri arasinda gegcis yapabilirsiniz.

Bir parametreyi degistirmek igin, deger yanip sénene kadar MENU dusunu en az 1 sn basili tutun, ardindan tusu

birakin
Parametreyi degistirmek icin UP[+] ve DOWNI[-] tuslarini kullanin
Islem tamamlandiginda degisikligi kaydetmek icin MENU tusunu en az 1 sn basili tutun.

Bir menuden gikmak igin MENU tusuna kisa sure basmaniz yeterlidir.

6.1 Temel menii:

Orn. Temel menii

(]
L (L

Orn. lleri diizey menii

ELF

DOWN

o] 1 @

5SS

.

- AYARLVANABiLEN .
MENU AGIKLAMA DEGERLER VARSAYILAN BIRIM
min-max
E,’_ Otomatik geri kapanma suresi (0 = devre disi) 0-900 20 sn
EEr Gegis sonrasi geri kapanma suresi (0 = devre disi) 0-30 0 sn
SE:’ Engele karsi duyarlilik (O = devre digi 100 = azami hassasiyet) 0-100 0 %
q': I q Motor kuvveti (normal galigsma sirasindaki tork) 10-100 100 %
Yavaslama modu
55L  [o=vavas 0-1 0
1 = daha yuksek torkla hizli
SS yapilandirmasi
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...)
555 | 1=STOP degismeli (AP-ST-CH-AP-ST-CH...) 0-4 0
2 = degismeli (AP-CH-AP-CH...) 3 = site — zamanlayici
4 = aninda kapanmayla site
Elektrik kesintisi sonrasi davranma sekli
bk 0 = eylem yok, kapi durur halde kalir 0-1 0
1 =kapanma
Soft start (yavas baslatma)
55k 0 = devre disi 0-1 0
1 = Etkin
ik 5| Ikinci kap! kanadi gecikmesi 0-300 2 sn
e Yavaslama genligi (O = devre disi)
L 5: P = Programlamayla kisisellestirilmis O... 0-100 15 %
100% = kurs yuzdesi
HSL Kizaklama 6nleme 0-300 0 sn
_ Motor sayisi
ik 1 =1 motor 1-2 2
2 =2 motor
6.2 ileri diizey menii:
- AYARI:ANABiLEN .
MENU ACIKLAMA DEGERLER VARSAYILAN | BiRiM
min-max
5;‘ d Bluetooth donanim ile kumanda merkezi arasindaki ilk eslestirme.
Elektrikli fren etkinlesme siresi X0.01
ELF 0 = devre digi 0-100 0 on
1-100 = etkin
Kapalidan baslamada PHOTO1 davranigi
SPR  |0=PHOTO1 kontroli 0-1 1
1 = PHOTO1 mesgul oldugunda dahi kapi agilir
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- AYARI:ANABiLEN .
MENU ACIKLAMA DEGERLER VARSAYILAN | BiRiM
min-max
_ PHOTO2 davranigi
F’hc’ 0 = Hem aglligta, hem kapanigta etkin AP/CH 0-1 0
1 =Yalnizca agiligta etkin AP
Foto donanim testi
0 = devre disI
EPR  [1=PHOTO1 etkin 0-3 0
2 = PHOTO?2 etkin
3 =PHOTO1 ve PHOTO2 etkin
- Glvenlik bari tipi
Edit  |0=kontak (NC) 0-1 0
1 = rezistif (8k2)
Glvenlik bari miidahale sekli
Ed 0 = Yalnizca kapanista hareketin terse dondurilmesiyle miidahale eder 0-1 0
o 1 = Otomasyon durur (hem agilmada, hem kapanmada) ve engel serbest
birakilir (kisa sureli terse hareket)
Guvenlik bari testi
EED  |0=Deveds 0-1 0
1 = Etkin
[ .
L Fo Kismi acilma 0-100 30 %
l: P[ Kismi agilistan otomatik geri kapanma suresi (0 = devre disi) 0-900 20 sn
Cakar lamba ¢ikigl yapilandirmasi
FPr, 0 = Sabit yanar 0-1 1
1 = Yanip séner
|': F'_r_ Once yanip sénme siiresi (0 = devre disi) 0-10 0 sn
Aydinlatma 1s131 yapilandirmasi
0 = Manevra sonuna kadar tCY sliresince yanar
F'—'j 1 = Kapi kapali degilse + £LY siiresince yanar 0-4 0
L2 2 = Girig aydinlatma 1s131 zamanlayicisinin (L) stresi dolmamigsa yanar
3 = Kap1 agik ikaz lambasi agik/kapali
4 = Kapi agik ikaz lambasi orantili olarak yanip séner
tl':':f Aydinlatma 15131 suresi 0-900 0 sn
insan var ézelligi
E’EH 0 = Devre disi 0-1 0
1 = Etkin
Servis gerekli gevrim esigi. Ayarlanan esik degerine ulasildiginda sonraki x1000
SE.I‘. cevrimler hizli yanip sénmeyle gergeklestirilir (yalnizca FPr etkinse). 0-100 0 evrim
(0 = Devre disti) ¢
Servis istegdi icin surekli yanip sénme etkinlestirme (yalnizca kapi kapaliyken
S E F gerceklestirilen fonksiyon). 0-1 0
T 0 = Devre disl
1 = Etkin
HAQ Acilmada elektrikli kilit ve darbe (0 = Devre dis) 0-100 0 X100
HHE. Kapanista darbe (0 = devre disl) 0-100 0 X;?SO
r-lF'r, Hidrolik motorlari igin kapanista basing (0 = devre dis1) 0-480 0 dakika
E F,S, Tek verici bellek konumu goérintileme 0-999
Cro ek verici iptali -
Erl | Tek vericiiptali 0-999
dEF Varsayilan deg@erlerin geri yuklenmesi. Parametre degistirme moduna girip,
4 MENU tusunu basili tutun, geri sayim goérintilenir ve don yazisiyla son bulur
t o F Tdm vericilerin iptali. Parametre degistirme moduna girip, MENU tusunu basili
o tutun, geri sayim géruntulenir ve don yazisiyla son bulur
6-1622189  rev.4  14/06/2018 [ TR | enc | Fra | Esp | peu] por | 7/12

BIOS2BT02 donanim yazilimi strimuyle uyumlu



6.3 Menii aciklamasi:

6.3.1 Temel meni

ECL Otomatik geri kapanma suresi
Kapi tam agilma konumunda durur haldeyken devreye girer, tCL sUresi dolduktan sonra kapi geri kapanir. Bu asamada ¢izgi yanip séner = tc
halde goéruntulenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir.

ttr Transit gecis sonrasi geri kapanma suresi
Agilma sirasinda veya agik halde dururken fotosellerin 1sin demeti kararip daha sonra serbest kalirsa, kapi tam agilma konumuna ulastiktan sonra ttr
suresi dolunca geri geri kapanir, bu agsamada gostergede ¢izgi yanip séner, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir. _ ’:E

SE!_Engele karsi hassasiyet

Engel hassasiyetini otomasyonun engelle karsilasmasi halinde devreye girece@i ancak galisma sartlari kétl oldugunda (6rnegin, kisin, motorlarda
yipranmaya bagli zorlanma, vb.) hareketin yapilacagi sekilde diizglin ¢alismasini saglayacak bigimde ayarlayin. Bu parametre ayarlandiktan sonra
engel durumundaki miidahale kontroliinden dnce tam bir agilma ve kapanma hareketinin yapilmasi tavsiye edilir.

tr3 Motor kuvveti

Otomasyonun diizgiin ¢alistigindan emin olmak igin motor tarafindan uygulanan torku ayarlayin. Tork degerini en az %10 ile en ¢ok %100 arasinda
yuzdelik deger olarak ayarlayabilirsiniz. Bu parametre ayarlandiktan sonra tam agilma ve kapanma hareketi yaparak diizgin galistiginin kontrol
edilmesi tavsiye edilir.

55L Yavaslama sekli
Merkezde 2 tip yavaslama hareketi mevcuttur: Bunlardan biri standart olan, digeri ise 6zellikle agir kapilara uygun olacak sekilde daha ylksek hiz e

565 Kesikli calisma (SS) yapilandirmasi

] 565 =0 Normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...)

Tipik Adim Adim kesikli calisma. Hareket sirasinda SS tusuna basiimasi kapinin durmasina neden olur.
° 565 =1 Degismeli DURDURMA (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...)

Agiligta STOP ile degismeli calisma. Agilma hareketi sirasinda SS tusuna basilmasi kapinin durmasina neden olur.
° 5k5 =2 Degismeli (AP-CH-AP-CH-...)

Kullanici SS komutuyla kapiyi durdurabilir.
SS komutu gonderildiginde hareket derhal ters yone cevrilir.

. 565 = 3 Site — zamanlayici
SS komutu varsa, otomasyonun yalnizca tam agilimasina kumanda eder. Kapi agikken komut devam ederse, otomatik olarak geri
kapanmadan (etkinse) 6nce muhtemel zamanlamanin baslamasindan 6nce birakilmasini bekler, Kesikli Calisma kumandasina bu asamada
bir daha basilip birakiimasi otomatik geri kapanma zamanlayicisini yeniden baslatir.

. 565 =4 Aninda geri kapanma 6zellikli site
Zamanlayicil site tipi (6nceki madde) gibidir ancak kesikli galisma kumandasiyla manuel olarak kapatma olanadi da mevcuttur.

but Elektrik kesintisi sonrasi davranma sekli
Gerilim kesildikten (elektrik kesintisi) sonra kart yeniden baslatildiginda kartin davranma sekli ileri dlizey menunun bet parametresiyle belirlenir

[ bt = 0 Higbir eylem yapilmaz — Yeniden agildiginda kapi kullanici komutlarindan birini alana kadar durur halde kalir. Ik hareket diisik hizda
aclima yoéninde olur.
[ bk =1 Kapanma — Merkez yeniden baslatildiginda otomatik olarak dusuk hizda kapanma komutu verir.

55t Soft start
Her hareket diislk torkta baslatilir. Hafif kapilar igin uygundur.

dtY ikinci kapi kanadi gecikmesi
Hareket sirasinda Ust Uste binmeyi 6nlemek icin kapi kanatlari arasindaki faz farkinin tanimlanmasini saglar. Kapanma sirasinda merkez kapi
kanatlarinin kétu galisma sartlarina gakismalarini 6nlemek igin 4 sn faz farki uygular.

L5/ Yavaslama genligi
Bu parametreyle yavaslamalarin genlikleri ve bunlarin devre disi birakiimasi (L5 =0) belirlenebilir. Yavaglamalarin daha kesin veya herhangi bir

yon/kanat igin farkli olmasinin istendigi hallerde F (6zellestiriimis) menusinde L5/  parametresi ayarlanabilir ve istenilen yavaglama baslangici
noktalari belirtilerek kurs programlamasi yapilabilir.

A5L Kizaklama énleme
Bu parametre, motorda meydana gelebilecek kizaklamayi telafi etmek igindir, her durumda kapi kanatlarinin hareketlerini tam yaptiklarindan emin
olmak igin hareket siiresine ASL saniye eklenir.

ok _Motor sayisi
Bu parametre motor sayisini ayarlamak icidir, programlama islemleri ve ¢calisma modu bu parametrenin degerine gore degistirilir.
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6.3.2 ileri diizey menii

5 .d. Bluetooth
Android cihazinizla kumanda merkezi arasinda ilk eslestirmeyi yapmak icin gerekli meni 6gesidir. Baglanti proseduri igin Android uygulamasinin
kilavuzuna basvurun.

EL.F. Elektrikli fren
Kapinin ataletini yenmek igin hareket yoniiniin disik torkta kisa sireliine terse gevriimesidir. Bu islem, aninda terse ¢evirme disinda motorun her
durma hareketinde uygulanir.

S5P.h. PHOTO 1 kapanma fotoselinin kapanma konumundan baslayarak calisma sekli
Kapanma fotoseli asagidaki gibi ¢calisir

U Kapanma: Hareketin aninda terse gevrilmesi
[ Ara noktadan agilma: Higbir midahalede bulunmaz
U Tam kapali durumdan agilma:

. 5P.h. =0 PHOTO1 mesgulse, kapi harekete baglamaz
. 5P.h. =1 PHOTO1 mesgul olsa dahi kapi harekete baslar

Ph.2. PHOTO 2 aciima fotoselinin calisma sekli
Agilma fotoseli asagidaki gibi ¢aligir

U Agilma: Kapinin hareketi durdurulur ve 1sin demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan acilma yoniinde harekete baslar.

. Kapanma:
L Fh.2. = 0 Kapinin hareketi durdurulur ve 1s1in demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan agilma yéninde harekete baslar
* Ph.2. = 1 Higbir midahalede bulunmaz

EP.h. Foto donanim testi
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, kapi durdugunda baslayacak her hareketten 6nce foto donanimlarin islev kontroli yapilir. Hareket hizi terse
doéndurildugi durumlarda uygulanmaz. Foto donanimlarin dogru baglantilar icin 3.6 paragrafina bakin.

Ed.... Guvenlik barn tipi
Iki tip guvenlik bari segilebilir:

. Ed.. =0 Normalde kapali kontakl mekanik tip
o Ed.n. = 1 Rezistif glivenlik bari 8k2

«£.d. Guvenlik bari mudahale sekli
Kapinin her iki hareket cephesinde guvenlik barlarinin kurulmasina olanak tanimak icin iki islem sekli mevcuttur:

° £.d. =0 Yalnizca kapanista hareketin tam terse dondirilmesiyle
° £.d. =1 her iki hareket yonliinde durdurma, ardindan engeli kurtarmak igin kisa sureli geri

EE.d. Guvenlik bar testi

Bu fonksiyon etkinlestirildiginde giivenlik gubudunun islevsel kontroli yapilir. Bu islem, bir glivenlik gubugu elektronik test devresiyle baglandiginda
faydalidir (6rn. R.CO.0O). Dogru ¢alismasi igin glivenlik bari testi kontagini fotosel vericisinin beslemesine baglayin (paragraf 3.6) ve testi disik mantik
seviyesi OVdc ile baslatin (uyumluluk igin giivenlik bari kilavuzuna bakin).

LP.o. Kismi acllma
Kismi agilma, yalnizca kapi tamamen kapali oldugu durumdan baslandiginda etkinlestirilebilen bir harekettir. Bu parametre birinci kanat kursunun

yuzdesi olarak agilmayi ayarlar.

£P.C. Kismi acilmadan otomatik geri kapanma sduresi
Kapi kismi acgilma konumunda durur haldeyken devreye girer, £P.C., suresi dolduktan sonra kapi geri kapanir. Bu agsamada gostergede yanip sénen
= 'l: P Gizgi goruntulenir, son 10 saniyede yerini geri sayima birakir.

FP.-. Cakar lamba cikisi yapilandirmasi

Cakar lamba c¢ikisi igin iki mod segilebilir:

° FP.-. =0 Cakar lamba ¢ikigi sabit kalir. Otomatik yanip sénme &zellikli devreye sahip bir gakar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT 230 Vac)
° FP.-. =1 Gakar lamba ¢ikisi. Sabit isikli bir gakar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT FIX 230 Vac

£P.r. Once yanip sénme siiresi
Hareketten dnce yanip sénme, her iki ydnde de yapilir, suresi tp.r parametresiyle tanimlanir.

C.4. Aydinlatma i1s1g1 yapilandirmasi
Aydinlatma 1s1di1 ¢ikisi igin iki farkli mod segilebilir:

£.4. =0 Isik, £L.y suresi beklendikten sonra bir manevranin sonuna kadar séner.
FC.H.=1Isik, ayarlanan EL_4_ suresi beklendikten sonra yalnizca kapi kapali oldugunda séner

£.4. = 2 Kapinin durumundan badimsiz olarak ayarlanan tL_4_ suresi dolana kadar yanar

(Isik hareket sona ermeden 6nce sénebilir)

£.4. = 3 Kapi aglk ikaz lambasi yanar - Tam kapanma konumuna ulagildidinda i1sik derhal séner

FC.4. =4 Kap! agik ikaz lambasi kapinin durumuyla orantili sekilde yanip séner:

. aclima — yavas yanip séner

. kapanma — hizli yanip séner

. aclk — yanar

. kapali — séner

* duruyor — 2 kez yanip soner + uzun aralik + 2 kez yanip séner + uzun aralik +...

tL.4. Aydinlatma 15131 suresi
Aydinlatma 1s1d1 etkinlik suresi
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dE.A. Insan var ézelligi

insan var modunda kapi yalnizca komut verildigi siirece hareket halinde kalir; otomasyon birakildiginda durma konumuna geger.

Etkinlestirilen komutlar OPEN (AC) ve CLOSE (KAPAT) komutlaridir. SS ve PED komutlari etkin degildir. Insan var modunda kisa siireli ve tam ters
yoénde hareketler dahil, tim otomatik islemler devre disi kalir. STOP digindaki glivenlik sistemlerinin tamami devre disi kalir.

5E.r. Servis istedi cevrim esidi
Kartin bir sonraki servis zamani igin gereken gevrim sayisi meniiden ayarlanabilir. Bu istek normal yanip sdnme islevinin hareketler sirasinda hizl
yanip sénmeyle degistiriimesiyle bildirilir (yalnizca FP.-. = 1 oldugunda).

5E.F. Servis istedi icin yanip sénme
Bu fonksiyonun etkinlestirilmesi, servis istedi olarak kapi kapaliyken gakar lambanin yanip sbnmeye devam etmesini saglar.

HA.o. Acilmada darbe ve elektrikli kilidin etkinlestiriimesi

Bu fonksiyon elektrikli kilit kullanimiyla ilgilidir. Devreden gikmasini saglamak icin elektrikli kilit etkinken kapanma mekanik durdurucusuna karsi kisaca
bastirma iglemini igerir. Mekanik durdurucuya bastirma suresi menuden en az 0,1sn ile en ¢ok 10sn arasinda belirlenebilir.

Kapi tamamen kapaliyken agilma isleminden 6nce merkezin yapacagi islemlerin sirasi agagidaki gibidir:

(] Elektrikli kilidin 6nceden [1,5sn] etkinlestiriimesi
. Motorun azami torkta kapanma yoniinde etkinlestiriimesi. Bastirma siresi meniden ayarlanan sureyle belirlenir
. 2 sn boyunca elektrikli kilidin etkin tutulmasiyla birlikte agilma yoniinde hareketin terse gevriimesi.

Kapinin tamamen kapali konumdan bagka bir konumda harekete baglamasi halinde merkez elektrikli kilidi etkinlestirir.

HA.c. Kapanmada darbe
Elektrikli kilit kullanimiyla baglantili fonksiyondur. Kapanistaki mekanik durdurucuya ulastiginda merkez elektrikli kilidi devreye sokmak icin mekanik

durdurucuya HA.c. saniye sliresince bastirir.

1P.r-. Hidrolik motorlar icin kapanistaki basing
Hidrolik motorlarin basincini korumaya yénelik fonksiyondur, yalnizca kapi kapaliyken uygulanir, kapi, tamamen kapali dogru konumu ve motorlarin
icindeki basinci korumak amaciyla her iP.-. dakikada bir dakika motorlari kapanis yoniinde etkinlestirir.

Er.5. Tek verici bellek konumu gériintiileme

tr.L. 6gesine erisim sagdlandiginda bir vericinin bellege alindigi bellek konumu gorintilenebilir.

Bu fonksiyonu galistirmak igin £r.5. 6gesine gidip, ardindan MENU tusuna uzun sireli basarak islemi onaylayin. Ekranda SEE yazisi
gorintilenene kadar tusa basip, ardindan birakin.

Bu noktada bellege alinan vericinin bir digmesine basin (baska komut etkin degildir). Gostergede su gorintilenir:
[ Bellege alinmigsa, 2 saniveligine bellek konumu;
° bellege alinmamissa, not yazisi 2 saniye boyunca goruntilenir.

2 saniye gegtikten sonra ekran yeniden SEE yazisina doéner ve bagka bir vericide ayni fonksiyon uygulanabilir.
Fonksiyondan gikmak icin MENU tusuna basin veya higbir islem yapmadan 15 saniye gegtikten sonra merkezin fonksiyondan ¢ikarak ekranda su
yaziyi géruntilemesini bekleyin: tD'L”Z

er.C. Tek verici iptali.

Er.L. 6gesine erigsim saglandiinda bellege alinan tek bir verici bellekten silinebilir.

Bu fonksiyonu c¢alistirmak igin tr.C. 6gesine gidip, ardindan MENU tusuna uzun sureli basarak islemi onaylayin. Géstergede 0 degeri goriintiilenene
kadar basil tutup, ardindan tusu birakin. Vericinin bellek konumunu segin. Ekranda = yazisi goruntulenene kadar MENU tusunu basili
tutup, birakin. Ler

Fonksiyondan g¢ikmak icin MENU tusuna basin. Gostergede y E,_,_ azisi gorlntllenirse, bellekle ilgili sorunlar vardir (6rnegin, konum bostur
veya bellek gikarilmistir).

dE.F. Varsayilan degerlerin geri yiklenmesi
PARAMETRELER MENUSUNDE dE.F. dgesine erisim saglandiginda merkezin fabrika yapilandirmasi geri yiiklenebilir. Sifilama islemi temel ve ileri
dizey mentlerdeki tim parametreleri kapsarken, programli kurslarin genisligi zerinde etkili olmaz.

Sifirlama iglemini yapmak icin dE.F. menusine gittikten sonra MENU tusuna uzun sureli basarak islemi onaylayin. Gostergede 0 degeri goriintllenene
kadar basili tutup, ardindan tusu birakin. MENU tusunu yeniden basili tutun, d830,d753, ,d0! seklinde bir geri sayim baslar ve sona erdiginde sifilama
islemi yapilir ve ekranda su gérintilenir:

don

Er.F. Tim vericilerin iptali

MENUDE tr.F. 8desine erisim saglandiginda programlanan tim vericiler iptal edilebilir.

Sifirlama iglemini yapmak icin £~.F. menisine gittikten sonra MENU tusuna uzun sureli basarak islemi onaylayin. Gostergede 0 degeri goriintllenene
kadar basili tutup, ardindan tusu birakin. MENU tusunu yeniden basih tutun, 480,479, ,d0 ! seklinde bir geri sayim baslar ve sona erdiginde sifilama
islemi yapilir ve ekranda su gorintilenir: th‘l
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7. Gosterge ve merkezin durumlari

7.1 Normal calisma:

== Standby - Kapi kapali veya kapatildiktan sonra kart yeniden agiimis
DP Kapi acihyor
E,’_ Kapi kapaniyor
Kap1 agilirken kullanici tarafindan durduruldu
5,_ Kap1 kapanirken kullanici tarafindan durduruldu

HH Kapi disaridan bir olay (fotoseller, durdurma) nedeniyle durduruldu

DF' Kapi otomatik geri kapanma 6zelligi olmadan agik
PE Kapi otomatik geri kapanma 6zelligi olmadan kismen agik
= t[ Kapi otomatik geri kapanma 6zelligiyle agik, son 10 saniyede ¢izginin yerini geri sayim alir
- |‘:P Kap1 geri geri kapanma 6zelligiyle kismen acik, son 10 saniyede ¢izginin yerini geri sayim alir
BDD Normal calisma sirasinda ve mendlerin digsindayken DOWN[-] tusuna basildiginda ¢evrim gérintileme

kismina girilir, agagidaki noktalarla birimler arasinda ve noktalar olmadan binler arasinda degisiklik yapilir,
BDD gevrim gorintilemeden ¢ikmak igin DOWN[-] tusuna yeniden veya MENU tusuna basilmasi gerekir

- F’d Vericilerin programlanmasi sirasinda goruntulenir
dgn Yeni bir vericinin programlanmasi veya bir sifilama sonunda géruntulenir

Daha énce programlanmis bir vericinin bir tusunun programlanmasi sirasinda gorintilenir

™
5
o

-
S

Bir vericinin iptal edilmesi sirasinda gorunttlenir

Kumanda merkezinin agilma asamasinda oldugunu gdstermek icin kurslarin programlanmasi sirasinda
goruntulenir ve acihistaki limit anahtari komutu beklenir

-~
CJ
o

] Kumanda merkezinin kapanma asamasinda oldugunu gostermek igin kurslarin programlanmasi sirasinda

LLL gOrintulenir ve kapanigtaki limit anahtari komutu beklenir

L== Bir emniyet sisteminin miidahalesi halinde programlama sirasinda gorintulenir

SEE Kumanda merkezi bellek konumunun gériintilenmesi sirasinda bir verici sinyalini bekleme modunda
kaldiginda géruntulenir.

nok Verici, bellek konumu gérintileme sirasinda bellekte mevcut olmadiginda gérintulenir.

tD'L”Z Bellek konumu gérintiilemenin islem yapilmadan beklemesi nedeniyle kumanda merkezi ¢ikis yaptiginda
gOrintulenir.

5'-'5, Bluetooth donanimiyla birinci eslestirme sirasinda gérintulenir
c =" Kumanda merkezi Bluetooth donanimina bagli oldugunda gérintiilenir
L = Bluetooth donaniminin kumanda merkeziyle baglantisi kesildiginde géruntdlenir

7.2 Hatalarin bildirilmesi:

EFB Darbe senséri mudahalesi

EEd Guvenlik bari mudahalesi

E,'_ 5 Limit anahtar hatasi (agilma ve kapanma fotoselleri gegici olarak mesgul)
EPH Fotosellerde ariza

Et h Merkezi koruma amacl termik salter midahalesi

En—lE Bellek hatasi

FLL Bellek dolu

Err Konum goriintiileme veya tek verici silme islemleri sirasinda bellek hatasi

Bildirim DOWNI-] tusuna veya hareket kumandalarindan birine basilana kadar kalir.
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7.3 Giivenlik ve giris ledleri

B T T T ® T B B
3 s =% =3 3 . s 3
e SRS ¥ e ¥ e > £ > £ > £ > £
[ ] L] L] [ ] [ ] L] L] [ ]
EDGE PHZ PH1 STOP OPEN CLOSE  PED 55
| 8. Ozellikler tablosu |
GUC BESLEMERI VE TUKETIM DEGERLERI
Besleme gerilimi 230 Vac - 50/60 Hz
Kartin sebekeden cektigi gli¢ (Hazirda bekleme) 55mA @ 230 Vac
Standart yapilandirma (2 fotosel ¢ifti, RX giivenlik gubugu telsiz)
Hat koruma sigortasi F6.3A
MOTOR GUC BESLEMESI
Yonetilebilen motor sayisi 1/2
Motor gii¢ besleme gerilimi 230 Vac - 50/60 Hz
Motorlar tarafindan ¢ekilen azami akim 2 x 700W
AKSESUARLARIN GUC BESLEMESI
Aksesuarlar gi¢ besleme gerilimi 24Vdc - 24Vac
Aksesuarlar tarafindan ¢ekilen azami akim 145 mA dc - 375 mA ac
Aksesuarlar tarafindan gekilen azami gii¢ 3.5Wdc-9W ac
Aksesuar sigortalari 24Vdc aksesuarlar FO.5A
24Vac aksesuarlar F2A
Cakar lamba ¢ikisi 230 Vac 60W max
Giris aydinlatmasi 15131 / kapi acik ikaz lambasi 230 Vac 100W max
Elektrikli kilit ¢ikig! karttan 12 Vac 15 VA
R1 kartiyla temiz kontak
230 Vac 5A, 30 Vdc 5A maks
CALISMA SEKLI
433 MHz radyo alicisi Rolling code
Bellege alinabilen verici sayisi 1000 (8000'e kadar)
Guvenlik bari girisi NC / 8k2

9. Motorlar

Yalnizca Allmatic motorlarinin kullaniimasi halinde diizglin ¢alisacagi garanti edilir.
Daha yiiksek glvenlik elde etmek icin her iki motorun ortak hattina seri bir sigorta (T 3,15A) baglanmasi tavsiye edilir. Asagida belirtilen semada
oldugu gibi yerlestirilecek kablolari 6nceden désenmis bir kit (istege bagl) mevcuttur.

L 3 R 6
M1 —I— LZ r—====- 4 M2 —l— LZ r= ===
-~ com 1 1 5 ~ com 1 8
P Fyp.T3,15A 1 I Fpyp:T3,15A 1
! 250V ! | 250V 1
| S | | |

GARANTI - Yasalar uyarinca Uretici garantisi Griin (izerine basili tarihten itibaren gegerlidir ve malzemelerdeki temel kalite noksanligi veya iscilik
kusurlarindan kaynakh oldudu kabul edilen kusurlu pargalarin licretsiz onarimi veya degistiriimesiyle sinirli olacaktir. Dis etkenler, bakim yapilmamasi,
asin yuklenme, dogal yipranma, uygun olmayan tip sec¢imi, montaj hatalarn veya ureticiye atfedilemeyecek diger nedenlere bagl hasarlar veya
kusurlar garanti kapsaminda degildir. Kurcalanmig Uriinlerde garanti uygulanmayacak ve onarim yapilmayacaktir.

Verilen degerler yalnizca gosterge niteligindedir. Cevresel nedenlere bagli kapasite diisisi veya islevsizlikle ilgili konularda higbir sorumluluk kabul
edilmez. Kusurlu Urlnlerimizden kaynaklanan hangi nitelikte olursa olsun herhangi bir olaydan kaynakl hasarlarda Ureticiye ait sorumluluk yalnizca
italyan yasalarindaki baglayici olanlarla sinirlidir.
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