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1 - GENEL UYARILAR

A DIKKAT! Uriiniin kurulumunu yapmadan once (iriinle birlikte gelen GUVENLIKLE iLGILi GENEL UYARILAR hakkindaki
belgenin okunmasi zorunludur. Belge 6-1620001. Belgenin tamamini www.allmatic.com sitesinden de indirebilirsiniz

2 - KULLANILAN MOTOR TERTIBATININ SEGILMIESI

A DIKKAT! Kurs programlama, vericileri bellege alma islemleri ile herhangi baska bir ayar yapmadan once Kullanilan
motor tertibatinin secilmesi gerekmektedir; bu uygulama BI0S2 24 sisteminin ¢alismasinin optimize edilmesini saglar. ILERI
DUZEY MENUDE oE.F OGESINE GIDIN, kontrol edilecek motor tertibatina karsilik gelen degeri secin ve ekrandaki geri
sayimin tamamlanmaslyla sifirlama islemi yapin. Sayfa 18'deki tabloya bagvurun. Prosediir asagida belirtilmektedir (rnekte
KINEO 400 motoru segilmistir (H):

DIKKAT! Bu prosediir fabrika degerlerine sifirlama yaparak yapilmis olabilecek dzellestirmelerin kaybedilmesine neden olur.
Programlanan kurs genlikleri ve bellege alinan vericiler tizerinde etkili degildir.

DIGER MOTOR TERTIBATLARI (GEREKEN OZFLLESTIRME ISLEMLERINI YAPIN)
XTILUS

INT VS

MINIART

KINEQ 400

PR I T P i |

DOWN

MENU
rilasciare per un istante
release for a while
relachez pendant un moment
suelte por un rato
bir an icin serbest birakmak
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BIOS2 24V kumanda merkezi 2 adet 24Vdc motor ve en ¢ok 10A dederinde gekilen akima sahip kurulumlar igindir. Gostergeli arayiizii ve 4 tusu
sayesinde basit ve kolay anlagilir sekilde calistirilir. Kumanda panosu tim parametrelerin hassas bir sekilde ayarlanmasina olanak tanir. Kumanda
merkezi, kesiklik ¢alisma, kismi agiima, agma ve kapatma fonksiyonlariyla 1000'e kadar vericiyi bellege alabilir (harici bellek). Acilma ve kapanma
fotoseli, giivenlik bari (mekanik veya rezistif) ve kesikli ¢calisma, kismi aglima, ag, kapat ve durdur igin digmelere yonelik giriglerle donatilmigtir. Cikiglar
24 Vac cakar lamba, 24V aydinlatma 1sigi/otomasyon acgik ikaz lambasi, 24 Vdc aksesuar beslemesi ve 12Vac 15VA elektrikli kilitten olusur. Elektrikli
kilit ayni zamanda 230Vac 5A maks / 30Vdc 5A maks temiz kontakla ilave R1 kartinda da (dahil degildir) bulunur.

Elektrik enerjisinin kesilmesi halinde kesintisiz hizmeti siirmesinin saglanmasi gereken yerlerde yedek batarya kullanima olanagi mevcuttur.
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3.1 - ANA BILESENLER / BAGLANTILAR
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Sigorta 1: Motor korumasi icin T 10A sigorta. 14. Radyo mod(lU igin konektdr.
2. Motorlarin baglantisi. 15. DOWN (ASAGI) - diigmesi.
3. Sigorta 2; Motor korumasi icin T 10A sigorta. 16. Kesikli caligma (SS) diigmesi.
4. 24Vdc aksesuarlarin baglantisi. 17. MENU digmesi.
5. 24Vac aksesuarlarin baglantisi (cakar lamba, giris 18. UP (YUKARI) + digmesi.
aydinlatma lambasi / otomasyon acik ikaz lambasi). 19. Radyo sinyali led lambasi.
6.  Elektrikli kilit baglantisi. 20. Gosterge.
7. 24Vdc fotosellerin besleme baglantisi. 21. Gig besleme led lambasi.
8. Kumanda ve glivenlik sistemleri baglantis. 22. Batarya sarj karti icin konektor (24CBA).
9.  Giriglerin durumunu bildiren led lambalar. 23. R1 istede bagli kart icin konektor.
10. Givenlik sistemleri dip anahtari. 24. Sigorta 3: 24Vdc koruma igin T 200mA sigorta.
11. Anten baglantisi. 25. Sigorta 4; 24Vac ¢ikiglarin korumasi icin T 2,5A sigorta.
12. Bluetooth moddilii icin konektor. 26. Guc besleme transformatorii baglantisi.

13. Harici bellek icin konektor.
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3.2 - MODELLER VE TEKNIiK OZELLIKLER

KOD ACIKLAMA

12006661 Merkezi BIOS2 24V iki motor icin

60551000 Transformator 230 / 23 Vac 150VA

60551040 Transformator 230 / 23 Vac 300VA, motorlar igin INT VS.

12006730 Bluetooth Modiili

12000760 R1 Karti

12000780 24CBA batarya sarj karti

Transformator gig beslemesi 230Vac 50-60Hz
Transformator hatti koruma sigortasi T1A

BIOS2 24V gli¢ beslemesi 24Vac 50-60Hz
Motor ¢ikig azami gticti 240W

Cakar lamba ¢ikisi 24Vac 25W
Giris aydinlatma lambasi / otomasyon acik ikaz lambasi ¢ikigi 24Vac 25W
Elektrikli kilit cikisi 12Vac 15VA
24Vdc aksesuar gli¢ beslemesi ¢ikis! 24Vdc 5SW
433MHz radyo alicisi Rolling Code
Bellege alinabilen verici sayis 1000

Calisma sicakligi -10°C +55°C

3.3 - TAVSIYE EDILEN KABLO LIiSTESI

Tipik bir tesiste var olan cesitli baglantilara yonelik kablolar asagida yer alan listede siralanmaktadir.
Bunlar kurulum tipine uygun olmalidir ancak ornek olarak i¢c mekanlardaki kurulumlarda HO3VV-F tipi veya dis mekanlardaki kurulumlarda HO7RN-F
tipi kablo tavsiye edilmektedir.

Baglanti Kablo Azami uzunluk
Gug beslemesi elektrik hatti 3x1,5 mm? 20m~
Motor 2x15 mm? 10m*
Cakar lamba 2% 0,5 mm? 20m
Giris aydinlatma lambasi / otomasyon agik ikaz [ 2 x 0,5 mm?2 20m
lambasi

Elektrikli kilit 2x1,0 mm? 10m
Fotoseller - verici 2x0,5 mm?2 20 m
Fotoseller - alici 4x0,5 mm?2 20m
Glvenlik bari 2x05 mm?2 20m
Anahtarli secim digmesi 4x05 mm? 20m

* Kablonun uzunlugunun 10 m'yi astigi hallerde daha blyilk kesitli bir kablo kullaniimasi ve otomasyonun yakinina giivenlik amagl bir toprak sasi
baglantisi takilmasi gerekir.

3.4 - HAZIRLIK KONTROLLERI

- Kapi stirtiinmesiz olarak hareket etmelidir.

Onemli Not: Kapri Gzelliklerinin yirdrliikteki yasalar ve standartlara uygun halde olmasi zorunludur. Kapi yalnizca iyi durumdaysa ve EN 12604

standardina uygunsa otomatize edilebilir.

- Kayar kapida yaya gegcis kapagi olmamalidir. Aksi halde EN12453'(in 5.4.1. maddesinde yer alan uygun tedbirlerin alinmasi gerekmektedir (Grnegin,
kumanda merkezi uygun sekilde baglanmis bir mikro salter yardimiyla kapak agikken motorun hareketinin engellenmesi gibi).

- Kapall kalma noktalarina meydan verilmemelidir (6rnedin, agik kayar kapi ile korkuluk arasinda).

- Yeterince givenli olmadiklarindan kayar kapinin stlinde mekanik durdurma aparatlari bulunmamalidir.

Onemli Not: Kapi kanatlari kolonlarin menteselerine sikica sabitienmeli, hareket sirasinda biiktilmemeli ve siirtinme olmadan hareket etmelidirler.
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DIKKAT - Baglantilar yapmadan dnce kumanda merkezine gii¢ beslemesi yapiimadigini kontrol edin.
GUVENLIK SISTEMLERI DIP ANAHTARI: ON (ACIK) olarak ayarlandiginda EDGE, PH2, PH1 ve STOP girislerini

devre digl birakir.

KUMANDA Ti

insan var ézell

Pi

ikli

EN12453 standardina gore kurulacak bilesenler

Gorerek impals ozellikli

(Orn. sensbr)

Gormeden impals ozellikli
(6rn. Uzaktan kumanda)

Otomatik

KAPANMA KULLANIMI
Uzman kisi (kamu alani Uzman Kisi
disinda’) (Kamu alaninda)
A B
CveyaE CveyaE
CveyaE CveD, veya E
CveD, veya E CveD, veya E

* Tipik 6rnekler kamuya acik yola erigim saglamayan kapatmalardir

A: Insan var dzellikli kumanda diigmesi (yani basili oldugu stirece devreye girer).
B: insan var ¢zellikli anahtarli segim diigmesi.
C: Motor kuvveti ayarlama.
D: EN12453 Standardi - Ek A'da belirtilen sinirlar dahilinde kuvvetleri sinirlandiran barlar ve/veya diger

donanimlar
E: Fotoseller.

Terminal grubundaki girislere kopri uygulamasi yapma ihtiyacini ortadan kaldirr.

DiKKAT - DIP ANAHTARI ON (ACIK) konumda oldugunda baglh olan emniyet sistemleri devre disi kalirlar.

Sinirsiz kullanim
MUimkiin degil

CveD, veya E

CveD, veyaE

CveD, veyaE
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4.1 - TERMINALLERIN VE KONEKTORLERIN LiSTESI
Numarasi Adi Aciklamasi
1-2 M1 Motor 1 beslemesini baglayin.
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Numarasi Adi Aciklamasi

3-4 M2 Motor 2 beslemesini baglayin.

5-6 24VDC 24Vdc aksesuar glg beslemesi.

DIKKAT Merkez tlim 24Vdc aksesuarlar icin azami 200mA (5W) dederine kadar giic verir.

7-8 FLASH 24Vac gakar lamba ¢ikigl. Kendi kendine gakma 6zelligi olmayan 24Vac 25W maks 6zellikli bir
cakar lamba kullanin.

9-10 OPEN GATE LIGHT 24Vac girig aydinlatma lambasi / otomasyon agik ikaz lambasi ¢ikisi. 24Vac 25W maks 6zellikli
bir aydinlatma kullanin. Aydinlatmanin calisma sekli ve acik kalma stiresi sirasiyla FLC.4.
ve £c.H. seklindeki ileri dlizey mentiler tarafindan yonetilir.

11-12 ELECTRICAL LOCK | Elektrikli kilit cikisi 12Vac 15VA.

13 +24VDC +24Vdc aksesuar giic beslemesi. Fotosellerin alicisi igin kullanin.

14 GND 0Vdc aksesuar gii¢ beslemesi.

DIKKAT Merkez tiim 24Vdc aksesuarlara azami 200mA (5W) glic saglar.

15 +24VDC TX PHOTO | +24Vdc aksesuar giic beslemesi. Fotosellerin vericisi icin kullanin. Bu baglanti, fotosel testi
icin kullanim halinde gereklidir. Fotosel testi £ k. ileri diizey mentstinden etkinlegtirilebilir.

16-17 EDGE Glivenlik bar girisi (NC - normalde kapali - kontak). Kullanilan bar tipini (mekanik veya rezistif)
Ed.r. ileri diizey menustiyle ve midahale seklini «£.d. ileri diizey menustyle belirleyin.
DIKKAT EDGE DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu giris devre disi birakilir.

18- 25 PH2 - COM Acllma fotoselleri girisi (NC - normalde kapall - kontak). Bu fotosel otomasyonun agiimasi
sirasinda herhangi bir anda miidahalede bulunur ve hareketin aninda bloke edilmesini saglar;
fotosellerin 15in demeti serbest kaldiginda otomasyon agilimaya devam eder. Kapanmada
midahale olmasi halinde (parametre Ph.2. = 0) otomasyon durur ve serbest kaldiginda
yeniden agilir.

Ph.c. ileri diizey menistinde bu fotoselin davranis sekli secilebilr.
DIKKAT PH2 DIP anahtari ON (ACIK) konumunda oldugunda bu giris devre dist birakilrr.

19-25 PH1 - COM Kapanma fotoselleri girisi (NC - normalde kapali - kontak). Bu fotosel otomasyonun kapanmasi
sirasinda herhangi bir anda mudahalede bulunur ve hareketin derhal durdurulmasini, ters
yonde harekete gegirilmesini saglar. Fotoseller agiima sirasinda midahalede bulunmazlar.
5P k. ileri diizey menustinde bu otomasyon kapaliyken fotoselin davranis sekli secilebilir.
DIKKAT PH1 DIP anahtari ON (ACIK) konumunda oldugunda bu giris devre digi birakilrr.

20-25 STOP - COM STOP kumandasini baglayin (NC - normalde kapali - kontak). Bu girig bir emniyet olarak kabul
edilir; kontagin aglimasi otomasyonu derhal durdurur ve giriste kontak kosullari sifirlanana
kadar bloke halde kalmasini saglar.

DIKKAT STOP DIP anahtari ON (AGIK) konumunda oldugunda bu girig devre digi birakilir.

21-25 OPEN - COM AC kumandast icin digmeyi baglayin (NO - normalde agik - kontak).

22-25 CLOSE - COM KAPAT kumandas! igin diigmeyi baglayin (NO - normalde acik - kontak).

23-25 PED - COM KISMi AGILMA kumandast igin diigmeyi baglayin (NO - normalde acik - kontak).

24 - 25 SS - COM KESIKLI GALISMA kumandast igin diigmeyi baglayin (NO - normalde agik - kontak).

25 CoM Emniyet sistemleri ve kumanda girigleri igin ortak.

26 SHIELD Anten korumasini baglayin.

27 ANTENNA Anteni baglaymn.

J1 EXPANSION CARD | R1 istegje badli kart icin konektor.

J3 Bluetooth modiili igin konektdr.

J4 Harici bellek icin konektdr.

J5 BATTERY CHARGER | Batarya sarj kartr icin konektor (24CBA).

FM1 - FM2 Transformator karti giic beslemesi icin konektorler.

SESIHEETION Toprak baglantisi.
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YUKARI
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MEND

“DOWN” tuguna basildiginda géstergede asagidaki parametreler okunabilir. ss

AAGI

GOSTERGE

ACIKLAMA

Durum goriintileme (--, OF, CL, ..)

aciklamasi icin KUMANDA MERKEZININ DURUMLARI tablosuna bagvurun.

Kumanda merkezinin durumunun agiklamasl. Galisma durumlarinin her birinin

Yapilan manevralar, 6rnegin:
02.0. (Unite) / OO 1 (binler basamag) veya 1020 gevrim.

Manevra sayimi: binler basamagi (nokta olmadan) ve (nite (noktayla)
degigtirilir.

5.1 - KUMANDA MERKEZININ DURUMLARI

GOSTERGE ACIKLAMA
-- Hazirda bekleme - otomasyon kapali veya kapatma sonrasi galisma.
= Otomasyon aciliyor.
L Otomasyon kapaniyor.
Ch Otomasyon aglima sirasinda kullanici tarafindan durduruldu.
or Otomasyon kapanma sirasinda kullanici tarafindan durduruldu.
HHA Otomasyon harici bir olay nedeniyle (fotoseller, stop) durduruldu.
aF Otomasyon otomatik geri kapanma olmadan agik.
PE Otomasyon otomatik geri kapanma olmadan kismi agilma konumunda agik.
ol o Otomasyon otomatik geri kapanma 6zelligiyle agik; son 10 saniyede bu ibare geri sayimla degistirilir.
-LF Otomasyon otomatik geri kapanma Gzelligiyle kismi agiima konumunda agik; son 10 saniyede bu ibare geri sayimla degistirilir.

5.2 - GALISMA SIRASINDAKI BiLDiRIMLER

GOSTERGE ACIKLAMA
r th Vericilerin programlanmasi sirasinda gortintilenir.
oon Yeni bir vericinin programlanmasi veya bir sifirlama sonunda gériintilenir.
Frd Daha 6nce programlanmig bir vericinin bir tusunun programlanmasi sirasinda gortntlenir.
- Bir vericinin iptal edilmesi sirasinda gortinttlenir.
LOF Kumanda merkezinin agiima asamasinda oldugunu géstermek icin kurslarin programlanmasi sirasinda gériintilenir,
oL Kumanda merkezinin kapanma asamasinda oldugunu gostermek igin kurslarin programlanmasi sirasinda gortntlenir.
L-- Bir emniyet sisteminin midahalesi halinde programlama sirasinda gértntlenir.
CEE Kumanda merkezi bellek konumunun goriintilenmesi sirasinda bir verici sinyalini bekleme modunda kaldi§inda goriintilenir.
Aok Verici, bellek konumu gériintlleme sirasinda bellekte meveut olmadiginda gortinttilenir.
FollkE Bellek konumu gériinttilemenin islem yapiimadan beklemesi nedeniyle kumanda merkezi ¢ikis yaptiginda gortntlenir.
Crd Bluetooth donanimiyla birinci eslestirme sirasinda gortintlenir.
C -- Kumanda merkezi Bluetooth donanimina bagh oldugunda gériintilenir.
L - Bluetooth donaniminin kumanda merkeziyle baglantisi kesildiginde gortntllenir.
PE - Giic besleme gerilimi yeterli oimadiginda gérintdlenir.
6-1622420 rev.01 21/12/2018 TUR | ENG | FRA ESP ,@ 7/24
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5.3 - SORUN BILDIRIMLERI

GOSTERGE ACIKLAMA
EVE Bellek hatasi: Harici bellek takili degil veya taninmiyor.
FEx Bellek yazma hatasl: x degeri 1 ila 6 arasinda bir sayidir. Hata olmasi halinde teknik servise basvurun.
EFO Darbe sensérii miidahalesi.
EEd Giivenlik barl miidahalesi.
EFPR Fotosellerde ariza.
EEh Kumanda merkezini koruyan termik midahalesi.
FUL Harici bellek dolu.
Frr Konum gorinttleme veya tek verici silme iglemleri sirasinda bellek hatasi.
EEL Elektrikli kilit hatasi: Hata kontrol edildiklt'e'rj S('?nralsmrlama islemi manuel olarak yapiimalidir. “DOWN*" tusunu basili tutun,
once ~EL yazsi, ardindan ~£5 yazisi gortintlenir. Tusu birakin.

NQT - EEL diginda bildirim DOWN[-] tusuna veya bir hareket kumandasindan herhangi birine basilana kadar devam eder.
DIKKAT - Bir EEx hatasi sonrasindaki sifirlama islemi kumanda merkezinin 3 tusundan (UP, MENU ve DOWN) biriyle yapiimahdir.

5.4 - BIiLDIiRiM LED LAMBALARI

O O0O0O0OoOooOooOon

KORUMA BARI PH2 PH1 DURDURMA  AGIK KAPALI PED SS com

‘16‘17‘18‘19‘20‘21‘22‘23‘24‘25\ FIG. 3

LED RENK ACGIKLAMA
EDGE KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
PH2 KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
PH1 KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
STOP KIRMIZI Emniyet sistemi bildirimi, led lamba normalde yanar.
OPEN YESIL Led lamba normalde soniktir. Digmeye basildijinda yanar.
CLOSE YESIL Led lamba normalde soniktir. Digmeye basildijinda yanar.
PED YESIL Led lamba normalde soniktiir. Diigmeye basildiinda yanar.
SS YESIL Led lamba normalde soniktiir. Digmeye basildijinda yanar.
RADIO KIRMIZI Bir radyo iletimi veya parazit oldugunda led lamba yanar.
POWER ON YESIL Led lamba normalde yanar. Kart girisinde gerilim bulundugunu bildirir.

TUR
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Bir vericinin programlanmasi, kumanda merkezinde "UP" tusuna basilarak veya dnceden bellege alinmig bir vericinin gizli tusuyla etkinlegtirilebilir.
BIOS2 24V kumanda merkezi uzaktan kumanda tuglarinda en c¢ok 4 fonksiyonu bellege alabilir. Paragraf 6.1'de gdsterilen programlama prosedtirii
sirasinda vericinin tek tusu bellege alinir. Bunun ardindan muhtemel fonksiyonlarin timan( atamak icin 4'e kadar programlama yapilmasi gerekir.
Fonksiyonlar asagidaki sira izlenerek atanir:

1.
2.
3.
4.

Bellege alinan 1. tus: KESIKLI CALISMA fonksiyonu.
Bellege alinan 2. tus: KISMI ACILMA fonksiyonu.
Bellege alinan 3. tus: A fonksiyonu.

Bellege alinan 4. tug: KAPAT fonksiyonu.

6.1 - BiR VERICINiN BELLEGE ALINMASI

YUKARI ASAGI
IE' MENU El
Programlama meniistintin diginda oldugunuzdan emin olun.
1. Cikmak icin kumanda merkezi durumu gériintilenene kadar “MENU" tusuna
kisa sreli basin, =
YUKARI ASAGI Gakar lamba
. L . . MENU IZI N TITTTTTTTITTITITIToOTT
9 sggit ‘;/L;gntgr;a basip birakin. Géstergede ~Ad yazisi gorintilenir ve cakar lamba |E| —- - Q: - F'l Cf
' S = T
o] Sabit sk
%
3. 10 saniye icinde bellege alinacak verici tusuna basin.
TITTTTTITITITITITITTTT TITTTTTITITITITITITTTT
Bellege alma islemi basaryla gerceklestiyse, gdstergede don yazisi, verici
4| Zaten bellekteyse Frd yazisi gorintilent. [ don veya Fnd
[T TITTOTOTT TITTTTTITITITITITITTTT
X . . 8 RERENARENANANANANENEN]
5 2 saniye sonra gostergede uzaktan kumandanin bellege alindigi bellek konumu '-:-, 3,:
' (6rnegin 235) gordintulenir. -l
[T ITITTOTTOTT
6 Vericinin baska bir tusunu (veya yeni bir uzaktan kumandayi) bellege almak igin
’ 2. maddeden itibaren prosedr( tekrarlayin.

DIKKAT - 10 saniye islem yapiimadan kaldiginda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gostergede tolit yazisi goriintiilenir).
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6.2 - DAHA ONCE PROGRAMLANMIS BiR VERICININ GiZLi TUSUYLA PROGRAMLAMA

= Cakar lamba
=

Otomasyon durur haldeyken, daha onceden programlanmig bir uzaktan RENS
1. kumandanin gizli tusuna bir ata¢ kullanarak basin. Kumanda merkezi cakar —_ 1@:

lambanin yanmasiyla programlama moduna girildigini bildirir. S

l Sabit 151k
=
2. 10 saniye icinde bellege alinacak verici tusuna basin.
Cakar lamba Cakar lamba

Bellege alma islemi bagariyla tamamlanirsa, cakar lamba 2 kez (yeni vericide) _\\ I //_ _\\ : ’/_

3. veya 1 kez (6nceden bellekte olan vericide) yanip séner. /Q\ veya /Q\
2 kez yanip sonme 1 kez yanip sonme
4 Vericinin bagka bir tusunu (veya yeni bir uzaktan kumandayi) bellege almak icin
: 1. maddeden itibaren prosedri tekrarlayin.

6.3 - BiR VERICINiN iPTAL EDILMESI

DIKKAT - 10 saniye islem yapiimadan kaldiinda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gostergede EoLiE yazisi goriintiilenir).

YUKARI ASAGI
MENU
Programlama menisiniin diginda oldugunuzdan emin olun. IE' El
1. Cikmak icin kumanda merkezi durumu gérintilenene kadar “MENU" tusuna
kisa sreli basin. 5
YUKARI ASAG Gakar lamba
@Nﬂ IE, N TITTTTTTTITTITITIToOTT
“UP* tusuna veya 6nceden programlanmis vericinin gizli tusuna basip birakin. >C -
2. Gostergede ~Ad yazisi gortintiilenir ve cakar lamba sabit yanar. < - *Q\ ”””'I-” ﬁﬁ‘l -
o] Sabit igik
=
3 10 saniye icinde 1 tusu ile birlikte iptal edilecek vericinin verici gizli tuguna
' ayni anda basin.
Cakar lamba
. RERENARENANANANANENEN] N
Iptal etme islemi basariyla tamamlanirsa, géstergede CLr yazisi goriintilenir ] N
4| ve cakar lamba 4 kez yanip soner. LLr veya /Q\
RERENARENANANANANENEN] =4
4 kez yanip sénme
TITTTTTITITITITITITTTT
5. 2 saniye sonra gostergede iptal edilen bellek konumu gortintlenir. E' 3 5
TITTTTTITITITITITITTTT

DIKKAT - 10 saniye islem yapiimadan kaldiinda kumanda merkezi programlama modundan cikar (gostergede Eaolt yazisi goriintiilenir).

10/24
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NOT - Programlama islemini yapmadan 6nce dE.F ileri diizey menisiyle (B6lim 9) motor tipinin dodru secildidini kontrol edin.

ilk acilista kurs uzunlugunun ve yavaslamalarin algilanmasi icin bir programlama prosediriiniin uygulanmasi gerekir. Bu prosediirden sonra kurulum tamamlanrr.
Otomasyonu kisisellestirmek icin Bolim 8'de belirtildigi gibi hareket edin.
DIKKAT - Otomasyonunu dogru calisabilmesi icin acilma ve kapanmada mekanik durdurucularin kullaniimasi kesinlikle zorunludur.

FIG. 4

MOTOR 1 /—E MOTOR 2

Kapanmada

mekanik

durdurucu
Acllmada | Agllmada
mekanik ~—% < MOTOR 1 gikisina mekanik
durdurucu durdurucu

baglayin
7.1 - BASIT PROGRAMLAMA

A = Normal ¢alisma hizi bolgesi.
B = Yavaglama hizi bolgesi.
C = Kurs Gtesi bolge (yavaslama etkinlestiriimigse, distik hizda hareket).

D = Hareketin terse dondirlilecegi sekilde akim sensériiniin midahale
bolgesi (engel algilamay).

E = Hareket durdurma ve ulagilan konumu tam kapanma / agiima
konumu olarak ayarlama ozelliklerine sahip akim sensériiniin miidahale
bolgesi (yeniden esitleme alani, bkz. it .A. parametresi).

Digerine dayanacak olan ve muhtemel elektrikli kilidin iizerine takilacagi kapi
kanadigini MOTOR 1 gikigina baglayin. MOTOR 1 ilk olarak agilista, ikinci olarak
da kapanigta daima etkindir.

Programlama yapmadan 6nce ayar kontroli yapin, gerekirse ayarlari kisisellestirin.
Yavaglamalar hem agilista, hem de kapanista ayni yiizdeyle yapilan ayarlardir (L5/ - F).
ikinci kapi kanadiginin gecikmesi meniiden ayarlanir (varsayilan: dLY = 2).

Otomasyonun kilidini agin, kursun yarsina getirin ve motorlari yeniden Kilitleyin.

YUKARI

ASAGI

MEN{ El

: T
“UP* tusu ile “MENU" tusunu gostergede LOF yazisi gériintilenene kadar en az 5 5 saniye ) ,—.F,
saniye basili tutun. s Lu
IRENRRERININANRRERANEN
YUKARI ASAGI
E‘ MEN{
MOTOR 1 agllmada HAREKET ETMEZSE, programlamay! durdurmak icin “DOWN” E‘ '””';“””””"”'
tusuna basin. Gostergede L - - yazisi gorlntilenir. —_— L=
£ IRENRRERININANRRERANEN
Prosediire yeniden devam etmek icin “SS* tuguna basin: MOTOR 1 agilmada diistik YUKARI AShGl
hizla hareket eder. El MEND El RIRANRANRNNNANRRANIR
Agilmadaki mekanik durdurucuya ulasiidiginda motor otomatik olarak durur. |E| > ) HFJ
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin. s Lu
Bu asamada gostergede L OF yazisi goriintlenir, ﬁ LTI
YUKARI ASAGI
E‘ MEN{
MOTOR 2 agilmada HAREKET ETMEZSE, programlamayi durdurmak icin “DOWN” |E| '””':“””””"”'
tusuna basin. Gostergede L-- yazisi gorintilenir. - —_— L=-
JERRERNNININRNANNNRNAN

Prosedire yeniden devam etmek icin “SS* tusuna basin: MOTOR 2 aglimada dusik
hizla hareket eder.

Aglimadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur.

DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu agsamada gostergede L OF yazisi gortintlenir.

ASAGI

LOF
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MOTOR 2 kapanmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu agamada gostergede LLL yazisi gortintllenir.

1)
oL

MOTOR 1 kapanmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu agsamada gostergede LLL yazisi gortintlenir.

)T
Iy

MOTOR 1 acilmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Aglimadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu asamada gostergede L 0P yazisi grintlenir.

LOF

MOTOR 2 agilmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Agllmadaki mekanik durdurucuya ulasiidiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu agamada gostergede L OF yazisi gortintUlenir.

LOF

Otomasyon dLY menisiinde ayarlanan ikinci kapi kanadi gecikmesiyle ve L5}

menUsiinde ayarlanan yavaglamalarla kapanma yontinde hareket eder.

1)
Iy

TUR

DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve géstergede L-- yazisi goriintiilenir.
Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baslatmak icin “SS” tusuna basin.

NOT - Programlama sirasinda motorlar otomatik olarak durmazlarsa, engelde hassasiyet ve/veya yavaslamada engelde hassasiyet degerlerini arttirin
(5En ve SEL menist), bkz. Paragraf 8 ve akim sensériiniin miidahale seklinin hareket sonu olarak kullanimla uyumlu oldugunu kontrol edin
(Sn.1. menist), bkz Paragraf 9.
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7.2 - ILERi DUZEY PROGRAMLAMA

Digerine dayanacak olan ve muhtemel elektrikli kilidin iizerine takilacag
kapi kanadigint MOTOR 1 cikigina baglayin. MOTOR 1 ilk olarak agilista,
ikinci olarak da kapanigta daima etkindir.

Programlama yapmadan Once ayar kontrolli yapin, gerekirse ayarlari
kisisellestirin.

L5/ = P mensiind ayarladijinizdan emin olun. Yavaslamalar programlama
prosedirii sirasinda ayarlanmali ve iki yonin genislikleri birbirlerinden
bagimsiz olmalidir.

Ikinci kap kanadiginin gecikmesi meniiden ayarlanir (varsayilan: dt4 = 2).

Otomasyonun kilidini agin, kursun yarsina getirin ve motorlari yeniden kilitleyin.

YUKARI ASAGI

é‘ MEN( El .
“UP* tusu ile “MENU* tusunu géstergede L OF yazisi gortintiilenene kadar en > sa"'ye, =
az 5 saniye basill tutun. s Lu
IRENRRERININANRRERANEN
YUKARI ASAGI
MEND
MOTOR 1 aciimada HAREKET ETMEZSE, programlamayi durdurmak icin [o] [o] """;”“"""""'
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintilenir, — [ L--
@ IRENRRERININANRRERANEN
Prosediire yeniden devam etmek igin “SS* tusuna basin: MOTOR 1 acilmada VORI AsAGl
dU§Uk hizla hareket eder. El MEND El T
Acllmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur. IE’ —_— ) DP
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tuguna basin. s L
Bu asamada gdstergede L OF yazisi gorlintiilenir, AT
YUKARI ASAGI
MENU
MOTOR 2 aciimada HAREKET ETMEZSE, programlamayi durdurmak icin [¢] B —
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintlenir. ss — [ L--
E IRENRRERININANRRERANEN
Prosediire yeniden devam etmek icin “SS* tuguna basin; MOTOR 2 aciimada YORR - AsAGl
dU§Uk hizla hareket eder. Izl MEND |Z| T
Acllmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur. |E| —_— =
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin. s Ly
Bu asamada gdstergede L OF yazisi gorlintiilenir. e
MOTOR 2 kapanmada otomatik olarak tam hizda hareket eder. Yuﬁ VEND ﬁ
Otomasyon ilk bastaki yavaglama konumuna ulastiginda kesikli calistirma o] R —
komutu (SS) verin. LLL
Bu asamada gostergede LLL yazisi gorintilenir, ﬁl T
MOTOR 2 diistik hizda ilerler.
Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur. B —
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin. Ll

Bu asamada gostergede LZL yazisi gorlintlenir.
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MOTOR 1 kapanmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Otomasyon ilk bagtaki yavaglama konumuna ulagtiginda kesikli caligtirma
komutu (SS) verin.

Bu agsamada gostergede L CL yazisi gorlintlenir.

1)
oL

10.

MOTOR 1 distik hizda ilerler.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu asamada gostergede LLL yazisi gorintilenir.

)T
Iy

11.

MOTOR 1 agilmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Otomasyon ilk bagstaki yavaglama konumuna ulastiginda kesikli calistirma
komutu (SS) verin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gortintlenir.

LOP

12.

MOTOR 1 diistik hizda ilerler.

Acllmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gorlintlenir.

LOF

13.

MOTOR 2 acllmada otomatik olarak tam hizda hareket eder.

Otomasyon ilk bagstaki yavaglama konumuna ulastiginda kesikli calistirma
komutu (SS) verin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gorintilenir,

LOF

14.

MOTOR 2 diistik hizda ilerler.

Acilmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gortintlenir.

LOF

15.

Otomasyon, dL4 meniisiinde ayarlanan ikinci kapi kanadi gecikmesi ve
ayarlanan yavaglamalarla birlikte kapanma yoniinde hareket eder.

1)
oL

DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve gostergede L-- yazisi goriintiilenir.
Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baglatmak icin “SS” tusuna basin.

TUR

NOT - Programlama sirasinda motorlar otomatik olarak durmazlarsa, engelde hassasiyet ve/veya yavaglamada engelde hassasiyet degerlerini
arttinn (5En ve SEL mendlisl), bkz. Paragraf 8 ve akim sensoriiniin miidahale seklinin hareket sonu olarak kullanimla uyumiu oldugunu kontrol edin
(5n.57. menist), bkz Paragraf 9.
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Kontrol {initesinin ana parametrelerini degistirmek icin TEMEL MENUYE erisim saglayabilirsiniz.
Bu menlye girmek i¢in asadida belirtildigi gibi islem yapin.
DIKKAT - 2 dakika igslem yapmadan kaldiginda kumanda merkezi meniiden kendiliginden cikar.

TEMEL MENUDE gezinti ve degistirme rnegi

[ -

T T IIT
YUKARI ASAGI

o] 18]

Programlama
mendsinin  disinda
oldugunuzdan  emin
olun (“MENU” tusuna
kisa streli basin).

TTTTTTT N TR IO TRTTTOT

-

- ~

V4 N
T AT TITIT
YUKARI ASAGI

MEND El

T
YUKARI ASAGI

o] = [o

'3

Temel mentiye girmek
icin, "MENU" tusunu
en az bir saniye basill
tutun.

T T IIT
c

T T IIT

YUKARI ASAGI

o] == o]

[

ECL

YUKARI ASAGI

=

Fonksiyonlari kaydirmak
icin “UP* ve “DOWN"
tuslarina basin.

EEr

YUKARI ASAGI

MENU El

Parametreye
icin “MENU"
deger yanip sénene
kadar 1 saniye basin.

(3 (3

'3

TITTTTLINTRTINTRTLITT
N 7

BHE

TTTTITTIATITIN TR IITIT

YUKARI ASAGI

(o] = [o]

v

girmek
tusuna

[ -

YUKARI ASAGI

(o] = [o]

Degeri  degistirmek Kaydetmek icin, Fonksiyonlari kaydirmak Gikmak igin  “MENU”
icin “UP* ve “DOWN” “MENU" tusunu en az icin “UP* ve “DOWN" tusuna kisa  sireli
tuslarini kullanin. bir saniye basili tutun. tuglarina basin. basin.
Kaydetmeden c¢ikmak
icin “MENU” tusuna
kisa sireli basin.
PARAMETRELER ACIKLAMA VARSIVILAN | Min - | maks | BiRiM
1 L Otomatik geri kapanma stresi (0 = devre dig). 0 0 900 sn
2 FEr Gecis sonrasi geri kapanma siresi (0 = devre digl). 0 0 30 sn
3 CEAR Normal calismada engel hassasiyeti (0 = devre disi). 50 0 100 %
4 CEL Yavaglamada engel hassasiyeti (0 = devre dig). 70 0 100 %
5 CPr Normal galigma hiz!. 100 50 100 %
6 Ch Yavaglama hizi. 50 10 100 %
SS yapilandirmasi:
0 = normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST...).
1 = STOP degismeli (AP-ST-CH-AP-ST-CH...).
7 ab5 2 — degismeli (AP-CH-AP-CH. ..) 0 0 4
3 = site — zamanlayicl.
4 = aninda kapanmayla site.
Elektrik kesintisi sonrasi davranma sekli:
8 b E 0 = eylem yok, otomasyon durur halde kalrr. 0 0 1
1 = kapanma.
61622420  revOl  21/12/2018 TR | eng | PR [ Esp D 15/24
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PARAMETRELER ACIKLAMA VARSIYLAN | MiN | maKs | BiRiM

9 P [ Ikinci kapi kanad gecikmesi. 2 0 300 sn

Yavaglama genligi:
10 L5 P = programlamayla kisisellestirilmis. 15 0 100 %
0...100% = Kkurs yUzdesi.

11 ASL Kayma 6nleyici / Ekstra siire. 0 0 300 sn
_ Motor sayis!:
12 ik 1 =1 motor. 2 1 2
2 = 2 motor.

NQT - Gri renkle vurgulanmis parametreler secili motora baglidir. Tabloda CUSTOM motor dederleri belirtilmektedir. Daha ayrintili bilgi icin Bolim 12'e basvurun.
1. OTOMATIK GERi KAPANMA SURESI £L L

Otomasyon tam agiima konumunda durduruldugunda devreye girer, ECL siiresi kadar bekledikten sonra otomasyon geri kapanir. Bu asamada - &L
yazisi ¢izgi yanip séner halde gortntlenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir. Acilma komutu veya fotosellerden gelen midahale sayimin
yeniden baglamasina neden olur.

2. GECIS SONRASI GERi KAPANMA SURESI: £~

Acllma sirasinda veya aclk beklemede fotosellerin 1sin demeti kararir, ardindan serbest kalirsa, otomasyon tam agiima konumuna ulastiktan sonra £k r
sUresi kadar bekleyip geri kapanir. Bu asamada - £C yazisi ¢izgi yanip soner halde gorintilenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir.

3. NORMAL CALISMADA ENGEL HASSASIYETI 5En

Engel hassasiyetini otomasyonun engelle karsilasmasi halinde devreye girecedi ancak calisma sartlari kot oldugunda (6rnegin, kisin, motorlarda
yipranmaya bagli zorlanma, vb.) hareketin yapilacagi sekilde diizgtin calismasini saglayacak bicimde ayarlayin. Bu parametre ayarlandiktan sonra, engel
durumundaki midahale kontroliinden dnce tam bir agilma ve kapanma hareketinin yapiimasi tavsiye edilir.

Daha disiik degerler engel halinde daha biiylk bir itme kuvvetine karsilik gelirler.

Engel nedeniyle midahale otomasyonu durdurur ve hareketi kisa sureligine terse cevirir.

4. YAVASLAMADA ENGEL HASSASIYETI 5£¢L

Engel hassasiyetini yavaslama alanlarinda otomasyonun engelle karsilasmasi halinde devreye girecedi ancak calisma sartlar kotli oldugunda (6rnegin,
kigin, motorlarda yipranmaya bagll zorlanma, vb.) hareketin yapilacagi sekilde diizgln calismasini saglayacak bicimde ayarlayin. Bu parametre
ayarlandiktan sonra, engel durumundaki miidahale kontroliinden 6nce tam bir agiima ve kapanma hareketinin yapiimasi tavsiye edilir.

Daha disiik degerler engel halinde daha biiylik bir itme kuvvetine karsilik gelirler.

Engel nedeniyle miidahale otomasyonu durdurur ve hareketi kisa sireligine terse cevirir.

5. NORMAL GALISMA HIZI 5Fn
Otomasyonun dogru sekilde calismasini sadlamak icin normal galisma hizini ayarlayin. Galisma hizi yiizdesi en az %50 ile en cok %100 arasinda

ayarlanabilir.
DIKKAT - Bu parametre dedistirildikien sonra kurslarin yeniden programlanmasi yapiimalidir.

6. YAVASLAMA HIzI 5PL
Otomasyonun dogru sekilde calismasini saglamak igin yavaslama hizini ayarlayin. Galisma hizi yiizdesi en normal ¢alisma hizinin 5P~ az %10'u ile en
¢ok %100'0 arasinda ayarlanabilir.
DIKKAT - Bu parametre degistirildikien sonra kurslarin yeniden programlanmasi yapiimalidir.
7. KESIKLi CALIMA (SS) YAPILANDIRMASI 5h5
SS komutu igin 5 ¢alisma modu ayarlanabilir;
e 5h5 =T normal (AP-ST-CH-ST-AP-ST-CH-...).
Tipik Adim Adim kesikli calisma. Hareket sirasinda SS tusuna bir kez basiimasi otomasyonu durdurur.
e 5h5 = {degismeli STOP (AP-ST-CH-AP-ST-CH-...).
Acilista STOP ile degismeli calisma. Aclima hareketi sirasinda SS tusuna bir kez basiimasi otomasyonu durdurur.
e 5h5 =2 degismeli (AP-CH-AP-CH-...).
Kullanici SS komutuyla otomasyonu durduramaz.
SS komutu gonderildiginde hareket derhal ters yéne geuvrilir.

e 5h5 = 7 site — zamanlayici.
SS komutu varsa, otomasyonun yalnizca tam agiimasina kumanda eder. Komut devam ederse, otomasyon agilir, otomatik olarak geri kapanmadan
(etkinse) 6nce muhtemel zamanlamanin baglamasindan 6nce birakilmasini bekler, Kesikli Galisma kumandasina bu agsamada bir daha basilip
birakilmasi otomatik geri kapanma zamanlayicisini yeniden baglatir.

e 5h5 =Y aninda kapanmayla site.
Zamanlayicili site tipi (nceki madde) gibidir ancak kesikli calisma kumandasiyla manuel olarak kapatma olanagi da mevcuttur.

8. ELEKTRIK KESINTiSi SONRASI DAVRANMA SEKLI b. £
Elektrik kesintisi sonrasinda kart yeniden baslatildiginda kartin davranigi b £ parametresiyle belirlenir:

e bk =0 highir eylem yapilmaz — Otomasyon sistemi yeniden agildiginda bir kullanici komutu alana kadar durur halde kalr. ik hareket agilma
yoniinde olur.

e bk = i kapanma — Kumanda merkezi yeniden baglatilir baglatiimaz otomatik olarak bir kapanma komutu verir.
9. IKINCi KAPI KANADI GECIKMESI dt4
Hareket sirasinda (st tiste binmeyi 6nlemek icin kapi kanatlari arasindaki faz farkinin tanimlanmasini saglar.
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10. YAVASLAMA GENLIGI L 5!

Bu parametreyle yavaslama araliklarinin genigligi belirlenir veya gerektiginde devre disi birakiimalari saglanir (£ 5/ = {). Daha kesin veya her bir yon/
kayar kap! icin yavaglama alanlarl ayarlamak isterseniz, L5! parametresi P (kisisellestiriimis) (izerine ayarlanabilir ve istenilen yavaslama baslangic

noktalar belirlenerek ileri diizey kurs programlamasi gergeklestirilebilir.
11. KAYMA ONLEME / EKSTRA SURE ASL

Motordaki muhtemel kaymay telafi etmeye yonelik parametredir, her durumda otomasyonun tam hareketi yapmasini saglamak icin hareket sirelerine

ASL saniye eklenir.
12. MOTOR SAYISI ik

Motor sayisini ayarlamaya yonelik parametre: Programlama islemleri ve ¢alisma modu bu parametrenin degerine gore degigtirilir.

Bu menil bazi parametrelerin daha ayrintili olarak kisisellestiriimesine olanak tanr.
Girmek icin, "MENU" tusunu en az 5 saniye basili tutun.

Parametreleri degistirmek igin temel menide oldugu gibi islem yapin.

DIKKAT - 2 dakika islem yapmadan kaldiginda kumanda merkezi meniiden kendiliginden cikar.

YUKARI

SS

~N

ASAGH

PARAMETRELER

ACIKLAMA

VARSAYILAN
0ZEL

MiN

MAKS

BiRIM

Sra.

Akim sensorli midahale sekli:

0 = Tamamen devre disl.

1 = Tam (hareket sonu + engel).

2 = Yalnizca kursun herhangi bir noktasinda engelde.
3 = Yalnizca kursun herhangi bir hareket sonunda.

Yeniden egitleme alani genligi.

60

100

Akim sensorti miidahale stiresi.

10

x 100ms

Isaretle akim sensorii devre digi birakma siiresi.

15

30

x 100ms

Hizlanma gegisi stresi:
0...20 = Gegis stiresi.
55~ = Normal hizin %50'sinde tek basamak.
H5~ = Normal hizin %100'linde tek basamak.

10

20

X 35ms

Yavaslama gegisi siresi.

10

20

X 35ms

Kapalidan baglamada PH1 davranis:
0 = PH1 kontrolU.
1 =PH1 mesgulken dahi otomasyon agllir.

PH2 davranigt:
0 = Hem aglligta, hem kapanigta etkin.
1 = yalnizca agiligta etkin.

Foto donanim testi:

0 = Devre digl.

1 = PH1 etkin.

2 = PH2 etkin.

3 = PH1 ve PH2 etkin.

10

Ed..

Glvenlik bar tipi:
0 = Kontak (NC - normalde kapal).
1 = Rezistif (8k2).

11

Ed.

Gtivenlik bari miidahale sekli:

0 = Yalnizca kapanista hareketin terse dénddrtiimesiyle midahale eder.
1 = Otomasyonu durdurur (hem agilista, hem kapanista) ve engeli
kurtarir (kisa sireli terse gevirme).

12

EEd.

Glvenlik bari testi:
0 = Devre digl.
1 = Etkin.

13

LFPa.

Kismi acilma.

30

100

%
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PARAMETRELER ACIKLAMA VARSTYILAN | miN | maks | BiRiM
14 EPL Kismi acilistan otomatik geri kapanma siiresi (0 = devre dig). 0 0 900 sn

Gakar lamba cikis yapilandirmasi:
15 FPr. 0 = Sabit. 1 0 1
1 = Yanip soner.

16 EP . Once yanip sénme siiresi (0 = devre digi). 0 0 10 sn

Aydinlatma 15141 yapilandirmasi:

0 = EL.4. sUresi boyunca aglima manevrasinin sonunda.

17 Fry 1 = otomasyon kapanmazsa + L .4. siiresi boyunca yanma. 0 0 4
: 2 = Aydinlatma 19131 zamanlayici stiresi (£ £ .4.) dolmadiginda yanma.

3 = Otomasyon aglk ikaz lambasi acik/kapall.

4 = Otomasyon aclk ikaz lambasi oransan yanip sénme.

18 EC Y. Aydinlatma 15141 stiresi. 180 0 900 sn
Insan var ozelligi:
19 dER. 0 = Devre disl. 0 0 1
1 = Etkin.
_ Servis gerekli cevrim esidi. Ayarlanan sayida ardil gevrim % 1000
20 CE . tamamlandiginda hizli hizli yanip séner (yalnizca FPr- etkinse). 0 0 100 evrim
0 = Devre digl. ¢
Servis gerekli durumu icin kesintisiz yanip sénme etkinlestirmesi
CC (bu fonksiyon yalnizca otomasyon kapaliyken yapilir):
21 SEF. 0 = Devre digl. 0 0 1
1 = Etkin.
22 HA.o. Aclligta darbe (0 = devre digi). 0 0 100 x 100ms
23 HAC. Kapanigta darbe (O = devre digl). 0 0 100 x 100ms
Elektrikli kilit kullanma sekli:
_ 0 = Devre digl veya kurulu degil.
24 EL.L 1 = Onceden etkinlestirme olmadan etkin. 0 0 3
2 = Onceden etkinlestirmeyle etkin.
3 = Etkin ve manyetik kilit olarak yapilandirimis.
R1 ¢ikis kullanim modu (plug-in):
) = 0 = Gikis kullaniimaz.
25 mra 1 = Elekrikli kilit (kart tizerindeki ¢ikisin ogaltmasi). 0 0 1
2 = Aydinlatma 1911 (kart (izerindeki cikisin cogaltmasi).
26 P, Motorlarin kapall durumdaki basincl, riizgar dnleme fonksiyonu. 0 0 480 min
27 e E. Motorlarin mekanik rahatlama fonksiyonu 0 0 10 x 50ms
28 EC o ECOMODE fonksiyonu (0 = devre digi). 0 0 1
Motor tipine gore varsayilan degerlerin geri yiiklenmesi:
0 = CUSTOM.
1 = XTILUS.
2 dEF. 2TwTvs v U .
3 = MINIART.
4 = KINEO 400.
30 E-5. Tek verici bellek konumu gériinttileme.
31 E-L. Tek verici iptall.
Tim vericilerin iptali. Parametre degistirme moduna girip, ardindan
32 Er F. “MENU” tusunu basili tutun, geri sayim gértntlenir ve dan yazisiyla
son bulur.
33 S 4 Bluetooth donanim ile kumanda merkezi arasindaki ilk eslestirme.

NOT - Gri renkle vurgulanmis parametreler secili motora badlidir. Tabloda CUSTOM motor dederleri belirtilmektedir. Daha ayrintili bilgi icin Bollim 12'e bagvurun.

1. SENSOR MUDAHALE MODU 5~.".

Motorun durur halde oldugunu algilayan akim sensoriiniin miidahalesi icin en ¢ok 4 midahale modu secilebilir;

e Sn.v. =0 Sensor devre disidir,

e Sna.w. = | calisma tamamland:: Kursun orta bolgesinde engel nedeniyle miidahale ve yeniden esitleme alanlarinda hareket sonu nedeniyle
midahale (bkz. /i .A. parametresi).
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e 5n.0. =2 Sensor konumundan bagimsiz olarak yalnizca bir engelde miidahalede bulunur.
e Sm.0. =3 Sensdr konumundan bagimsiz olarak yalnizca hareket sonunda miidahalede bulunur.

2. YENIDEN ESITLEME ALANI GENLIGI i/ .A.
Bu parametreyle yeniden esitleme alaninin genligi ve muhtemel devre digi birakilmasi belirlenir (¢ .A.= 0'). Bu bdlgede akim sensériinin midahalesi
hareketi durdurur ve ulagilan konumu tam kapanis / acilis konumu olarak ayarlar. 100 degeri motorun toplam kursunun %25'ine karsilik gelir.
3. SENSOR MUDAHALE SURESI 5! .t.
Doldugunda bir engel varken motorun durdugunu algilayan sensériin (akim sensoriiniin) miidahale edecegi siredir.
4. ISARETTE DEVRE DISI BIRAKMA SURESI 54.£.
Akim sensoriiniin motorun calismasini devre disi birakacag stire.
5. HIZLANMA GECiSi Li-.A.
Bu parametre, motorun baslamasi sirasinda hizlanma gegis stiresinin ayarlanmasina olanak tanir. Deger ne kadar bilylik olursa, gegis o denli uzun olur.
Ur.A. = [ oldugunda gegisler devre digl birakilir ve motor kurstaki konuma gore dogrudan galisma hizinda veya yavaglama hizinda galismaya baglar.
Sayisal degerlerin diginda 2 ek secenek daha mevcuttur:
e 55.~. - Motor 0,6 saniye i¢in normal galigma hizinin %50'sinde ¢alismaya baglar.
e H5.~. - Motor 0,6 saniye igin normal calisma hizinin %100'inde ¢alismaya baslar.
6. YAVASLAMA GEGISi dr.A.
Bu parametre, normal calisma hizindan yavaglama hizina dogru gergeklesen yavaglama gegis siresinin ayarlanmasini saglar. Deger ne kadar biyik
olursa, gegis o denli uzun olur.
7. KAPALIDAN BASLAMADA PH1 DAVRANISI 5FP.h.
Kapanma fotoseli asagidaki fonksiyona sahiptir:
e  Kapanma: Hareketin aninda terse gevriimesi.
e Ara noktadan aciima: Highir miidahalede bulunmaz.
e Tam kapali durumdan aciima:
—5F.h. = 0 PH1 mesgulse, otomasyon galismaya baglamaz.
— 5Pk, = | PH1 mesgul olsa dahi otomasyon galismaya baglar.
8. PH2 DAVRANISI Ph.c.
Acilma fotoseli asagidaki fonksiyona sahiptir:
e Acilma: Otomasyonun hareketi durdurulur ve 1sin demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan agiima yeniden baglar.

e Kapanma:
— Ph.2. = 0 Otomasyonun hareketi durdurulur ve 19N demetinin serbest kalmasi beklenir, ardindan agiima yeniden baglar.

—Ph.2. = [ Higbir miidahalede bulunmaz.
9. FOTO DONANIM TESTI £F.h.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, otomasyon durdugunda baglayacak her hareketten énce foto donanimlarin iglev kontrolii yapilir. Hareket hizi terse
dondirdildigi durumlarda uygulanmaz. Foto donanimlarin dogru baglantilarr icin 4.1 paragrafina bakin.
10. GUVENLIK BARI TiPi Ed.r".
Iki tip giivenlik bari segilebilir:
e Ed.i. =0 Normalde kapall kontakli mekanik tip.
o Ed.i. = 18,2K() rezstif giivenlik bari.
11. GUVENLIK BARI MUDAHALE SEKLI (£ .d.
Otomasyonun hareket cephelerinin her ikisinde de gtivenlik barlarinin kurulumunun yapiimasina olanak tanir, iki midahale sekli mevcuttur:
e E.d =0 Yalnizca kapanigta hareketin tam terse dénddrtimesiyle.
e .£.d. =1 her iki hareket yoniinde durdurma, ardindan engeli kurtarmak icin kisa streli geri déndiirmeyle.
12. GUVENLIK BARI TESTi £E.d.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde glvenlik cubugunun islevsel kontroli yapilir. Bu islem, bir glivenlik cubugu elektronik test devresiyle baglandijinda
faydalidir (6rn. R.C0.0). Diizgiin ¢aligmasi icin giivenlik bari test kontagini fotosellerin vericisine baglayin (paragraf 4.1) ve 0Vdc asagr mantik seviyesiyle
testi baglatin (uyumlulugu saglamak icin elektronik test devresine sahip glivenlik bari kilavuzuna bagvurun).
13. KISMI AGILMA LF.a.
Kismi aglima, yalnizca otomasyon tamamen kapali oldugu durumdan baglandijinda etkinlestirilebilen bir harekettir. Bu parametre agilmayi toplam
kursun ylzdesi olarak ayarlar.
14. KISMi ACILMADAN OTOMATIK GERi KAPANMA SURESI:F.L.
Otomasyon kismi acllma konumunda durur haldeyken baslar, otomasyon £P.C. siiresi dolduktan sonra otomatik olarak geri kapanir, bu asamada
gostergede - £L ¢izgi yanip soner halde gortinttilenir, son 10 saniyede bunun yerini geri sayim alir.
15. GAKAR LAMBA CIKISI YAPILANDIRMASI FF.r.
Cakar lamba cikigi icin iki mod segilebilir:
e FP.r. =10 Ckis sabit halde kalir. Otomatik yanip sénme 6zellikli devreye sahip bir ¢akar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT 24 Vac).
e FPF.-. = I Cakar lamba ¢ikisl. Sabit isikl bir akar lamba kullaniimasi gerekir (B.RO LIGHT FIX 24 Vac).
16. ONCE YANIP SONME SURESI £F.-.
Hareketten énceki yanip sénme durumudur, her iki yénde uygulanir, siiresi £F.~. parametresiyle belirlenir.
17. AYDINLATMA ISIGI YAPILANDIRMASI L 4.
Aydinlatma 15141 ¢ikigl igin iki farkli mod segilebilir:
e F[.4 =0 Manevra sonunda £LC.4. siresi dolduktan sonra isik soner.

e R[4 =1 Yalnizca otomasyon kapaliyken ayarlanan £L.5. siresi dolduktan sonra isik séner.
e R[4 =2 Otomasyonun durumundan bagimsiz olarak ayarlanan £L.5. siiresi dolana kadar yanar (isik hareket sona ermeden sénebilir).
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(¢ FL.H. =23 Otomasyon ikaz lambasi yanar - Tam kapanma konumuna ulagildiginda 1sik derhal soner.
° FE = 4 Otomasyon ikaz lambasi otomasyon durumuyla orantili olarak yanar:
g|lm Yavas yanip soner.

— Kapanma: Hizli yanip soner.
— Aclk: Yanar.

— Kapali: Soner.
— Durma: 2 yanip sbnme + uzun ara + 2 yanip sénme + uzun ara +...

1. AYDINLATMA ISIGI SURESI £L.4.
Aydinlatma 1511 etkinlik siresi.
2. INSAN VAR OZELLIGi d£.A.

INSAN VAR modu séz konusu oldugunda otomasyon yalnizca komut var oldugu siirece hareket eder; kumanda birakildiginda otomasyon durur.
Etkinlestirilen komutlar OPEN (AG) ve CLOSE (KAPAT) komutlaridir. SS ve PED komutlari etkin degildir. Insan var modunda kisa siireli ve tam ters yonde
hareketler dahil, tim otomatik islemler devre digi kalir. STOP disindaki giivenlik sistemlerinin tamami devre digi kalir.

3. SERVIS GEREKLI GEVRIM ESiGi 5¢.-.

Kartin bir sonraki servis zamani icin gereken ¢evrim sayisi mentiden ayarlanabilir. Servis gerekli oldugu normal calisma yanip sénme yerine hareketlerde
hizli sekilde yanip sonmeyle bildirilir (yalnizca FP.~. = ! oldugunda).

4. SERViS GEREKLI YANIP SONME 5E.F.
Bu fonksiyon etkinlestirildiginde, servis gerekli oldugunda otomasyon kapaliyken dahi ¢akar lamba yanip sonmeye devam eder.
5. ACILISTA DARBE HA.c.

Bu fonksiyon, EL .7 men(st tarafindan etkinlestirilmesi gereken elekirikli kilit kullanimiyla baglantilidir. Kapinin kapali oldugu durumdan baslayarak,
bir acilig islemi yapmadan once devreden ¢ikmasina olanak tanimak icin mekanik kapanis durdurucusuna karsl kisaca bastiriimasindan ibarettir.
Mekanik durdurucuya bastirma stresi meniiden en az 0,1sn ile en gok 10sn arasinda belirlenebilir.

6. KAPANISTA DARBE HA.c.

Bu fonksiyon, EL . menUisU tarafindan etkinlestirimesi gereken elektrikli kilit kullanimiyla ilgilidir. Kapi kapanistaki mekanik durdurucuya ulastiinda
merkez mekanik durdurucuya bastinr. Mekanik durdurucuya bastirma stresi mentiden en az 0,1sn ile en ¢ok 10sn arasinda belirlenebilir.

7. ELEKTRIKLI KILIT KULLANMA SEKLI £L.7.
Bu parametre ELECTRICAL LOCK cikisinin calisma seklinin secilmesine olanak tanir:
e EL.w. =0 Elektrikli kilit devre digi veya kurulu degil.

e Ei.w. =1 Elekrikli kilit motorlarla ayni anda etkinlegtirilir.
e £L.5. =2 Elektrikli kilit motorlardan 1,5 saniye 6nce etkinlestirilir.
e EL.w. =3 Manyetik elektrikli kilit: Kilit yalnizca otomasyon tam kapanma konumundayken etkinlestirilir. Agilis komutu verildiginde kilit devre disi

birakilir. “Kapali durumda motorlarin basinct” fonksiyonu sirasinda kilit devre digi birakilir.
DIKKAT - Manyetik elektrikli kilit soz konusu oldugunda R1 kartinin kesinlikle kullaniimasi gerekir.

8. R1 KARTI KULLANMA SEKLI ~/ ..

Bu parametre R1 kartinin (istege bagl) calisma seklinin secilmesini saglar:

o .. =0 Cks devre dis.

e ! .. =1 Elektrikli kilit: R1 kartinin NO (gerilimsiz) kontagi ELECTRICAL LOCK cikisiyla ayni ¢alisma durumuna sahiptir.
e .. =2Girssigi: R1 kartinin NO (gerilimsiz) kontagi OPEN GATE LIGHT cikisiyla ayni ¢alisma durumuna sahiptir.

9. KAPALI DURUMDA MOTORLARIN BASINCI, RUZGAR ONLEME FONKSIYONU /iP.r.

Yalnizca otomasyon kapaliyken gerceklestirilen, mekanik durdurma aparatinda motorun basincini korumaya yonelik islevdir. Merkez, mekanik
durduruculara uygulanan baskiyl korumak (6rnegin riizgarin gtictini telafi etmek) igin her /iP.~. dakikasi bagina bir dakika motoru etkinlestirir.

10. MEKANIK RAHATLAMA /- .E.

Motorlarin mekanik olarak rahatlatiimasina yonelik fonksiyon: Manuel hareketle kilidi agildiginda motorun mekanik limit anahtari izerindeki baskisindan
dolayi bloke halde kaldi§i motorlarda faydalidir. Agilista veya kapanigta limit anahtarina ulagildiginda motor /i~.E. x 50 ms siireyle kisa bir terse calisma
hareketi yapar.

NOT - /«P.r fonksiyonu (kapali durumda motor basinci) etkin oldugunda, mekanik rahatlatma yalnizca limit anahtarina konumlanmadan dnce gerceklesir.

11. ECOMODE FONKSIYONU £L .o.
Bu parametre ECOMODE fonksiyonunun etkinlestirilmesini saglar. Bkz. B6lim 10.
12. VARSAYILAN DEGERLERIN GERi YUKLENMESI dE .F.

dE.F. 6gesine erisim saglandijinda, kumanda merkezinin fabrika yapilandirmasi geri yiklenebilir. Sifirlama islemi temel ve ileri diizey mendilerdeki tiim

parametreleri kapsarken, programli kurslarin genisligi tizerinde etkili oimaz.

Sifirlama islemini yapmak icin d&.F. 6desine erisim sadlayip, ardindan “MENU” tusuna uzun streli basarak onaylayin. Gostergede bir sayi (6rnegdin )

gorlintilenene kadar basili tutup, ardindan tusu birakin.

“UP” ve "DOWN” tuslariyla kullanilan motoru segin:

0. CUSTOM

I XTILUS

2 INT VS

3. MINIART

4: KINEO 400

Rakam yanip sénene kadar “MENU” tusunu basili tutup, ardindan tusu birakin. “MENU” tusunu basili tutun, d80,473,...,d0 | seklinde geri sayim

baglar, sona erdiginde sifirlama gerceklestirilir ve gostergede don yazisi gorintlenir.

NOT - Daha once segilen motor tipini drenmek icin dE.F. menisiine gidin: segili motor numaraS| dedismeli olarak gériintiilenir. Motora bagl
Gi .

13. TEK VERICi BELLEK KONUMU GORUNTULEME &~ 5.

Er.5. 0gesine erisim sagdlandiginda vericinin bellege alindigi bellek konumu gortinttlenebilir.
Bu islemi yapmak igin £~.5. 6gesine erisim saglayip, ardindan “MENU” tusuna uzun sireli basarak onaylayin. Gostergede 5EE gorintllenene kadar
basili tutup, ardindan tusu birakin.

20/24 ,@ TUR | ENG | FRA | ESP 6-1622420 rev.01 21/12/2018




Bu noktada bellege alinan vericinin bir diigmesine basin (baska komut etkin degildir). Gostergede su gorintlenir:
e Bellege alinmissa, 2 saniyeligine bellek konumu;

e Bellege alinmamigsa 2 saniyeligin not yazisi.

2 saniye gectikten sonra gosterge SEE yazisina déner ve bagka bir vericiyle fonksiyon gergeklestirilebilir.

Bu fonksiyondan ¢ikmak igin “MENU” tusuna basin veya 15 saniye boyunca iletim olmadiginda kumanda merkezi bu fonksiyondan ¢ikar ve ekranda
Eolk yazisi gorintilenir.

14. TEK VERICI IPTALI £~ .L.

Er.C. 0gesine erisim sadlandiginda bellege alinan tek bir verici bellekten silinebilir.

Bu islemi yapmak icin £~.C. 0desine erisim sadlayip, ardindan “MENU” tusuna uzun siireli basarak onaylayin. Gostergede O degeri gorintllenene
kadar basill tutup, ardindan tusu birakin. Vericinin bellek konumunu segin. Gostergede Ctr yazisi gériintiilenene kadar "MENU" tusunu basili tutup,
ardindan tusu birakin.

Fonksiyondan ¢ikmak icin “MENU” tusuna kisa siireli basin. Gostergede Err yazisi gériintillenirse, bellekle ilgili sorunlar vardir (drnegdin, konum bostur
veya bellek gikariimistrr).

15. UZAKTAN KUMANDA BELLEGINi SIFIRLA £~ .F.

Men(iniin £~ .F. 6desine erisim saglandiginda, programlanan tim vericiler silinebilir.

Sifirlama islemini yapmak igin £~ .F . 8gesine erisim sadlayip, ardindan “MENU” tusuna uzun slreli basarak onaylayin. Gostergede OJdegeri goriintiilenene
kadar basili tutup, ardindan tusu birakin. “MENU” tusunu yeniden basili tutun, d880,479,...,d0 1 seklinde geri sayim baglar, sona erdiginde sifirlama
gerceklestirilir ve gostergede don yazisi gorintlenir.

16. BLUETOOTH 5! .d.

Android cihazinizla kumanda merkezi arasinda ilk eslestirmeyi yapmak icin gerekli meni 6gesidir. Baglanti proseduril icin Android uygulamasinin
kilavuzuna bagvurun.

ECOMODE fonksiyonu sebeke gerilimi kesildiginde bataryalarin stresini uzatmaya yarar.
Bu fonksiyonu etkinlestirmek icin:

YUKARI

El MENU

'3

Programlama
menstinin disinda
oldugunuzdan emin
olun (“MENU” tusuna

ASAGI

YUKARI ASAGI

Fonksiyonlari
kaydirmak igin  “UP*
ve “DOWN* tuslarina
basin. EC.o 6desini

YUKARI ASAGI

o] EE@ Eﬁ@

Parametreye girmek
icin “MENU” tusuna
deger yanip sénene
kadar 1 saniye basin.

YUKARI ASAGI

(o]

MENU

(o]

Degeri  degistirmek
icin “UP* ve “DOWN”
tuslarini kullanin.

L E,,__D [ _:\ D ,:_ [IIII_:II\HIIII;IH,II:_IIII [ ’ [ o

YUKARI

El MEN(

4

Kaydetmek icin,
"MENU" tusunu en az
bir saniye basili tutun.

ASAGI

(o]

YUKARI ASAGI

o] =2 [o]

Gikmak igin “MENU”
tusuna kisa  streli
basin.

kisa sireli basin).
Menuye girmek igin,
“MENU" tusunu en az
5 saniye basill tutun.

secin.

Batarya ile calisma sirasinda ECOMODE etkinken merkez motoru dstik hizda (nominal hizin %50'si) hareket ettirir ve elektrikli kilit disindaki tim
aksesuarlar kapatilr. ) o

DIKKAT - Bu durumda giivenlik sistemleri ETKIN DEGILDIR. Daha fazla giivenlik elde etmek i¢in otomasyonun gorerek hareket ettirilmesi
tavsiye edilir.

Batarya Uizerinden calisma sirasinda sebeke gerilimi geri gelirse, 5 saniye sonra (aksesuarlarin agiima stiresidir) motor normal ¢alisma hizina doner ve
guvenlik sistemleri yeniden izleme yapmaya baglar.
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Bir motorla galigmayr segin:
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YUKARI ASAGH YUKARI ASAGI YUKARI ASAGH YUKARI ASAGI YUKARI ASAGI

Gikmak icin “MENU”
tusuna kisa  streli
basin.

YUKARI ASAGI

o] e [o]

Programlama
mensinin disinda
oldugunuzdan emin
olun (“MENU” tusuna
kisa sireli basin).
Menlye girmek igin,
“MENU" tusunu en az
1 saniye basili tutun.

Fonksiyonlari
kaydirmak icin “UP*
ve “DOWN* tuslarina
basin. ~rik 6gesini
segin.

Parametreye girmek
icin “MENU” tusuna
deger yanip sénene
kadar 1 saniye basin.

Degeri  degistirmek
icin “UP* ve “DOWN”
tuslarini kullanin.

Kaydetmek icin,
"MENU" tusunu en az
bir saniye basili tutun.

DIKKAT - Otomasyonunu dogru galisabilmesi igin agilma ve kapanmada mekanik durdurucularin kullaniimasi kesinlikle zorunludur.

11.1 - BASIT PROGRAMLAMA - TEK MOTOR

Otomasyonu MOTOR 1 ¢ikisina baglayin ve nit = ! ayarinin yapilmig

oldugunu kontrol edin.

1 Programlama yapmadan ¢nce ayar kontrolli yapin, gerekirse ayarlar
: kisisellestirin.

Yavaglg‘__malar hem aclilista, hem de kapanista ayni yizdeyle yapilan ayarlardir

LS #P),

YUKARI ASAGI
MENU

TUR

Otomasyonun kilidini acin, kursun yarsina getirin ve motoru yeniden kilitleyin.
“UP* tusu ile “MENU" tusunu gostergede LOF yazisi gériintiilenene kadar en
az 5 saniye basili tutun.

g‘ |Z| 5 saniye
—_
SS

LOP

Otomasyon acilista HAREKET ETMIYORSA programlamay! durdurmak icin
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintlenir.

YUKARI

El MEN{

|
L

Prosedire devam etmek icin “SS* tusuna basin: Otomasyon disik hizda
aclima hareketini yapar.

Acllmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tuguna basin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gortintlenir.

LOF

Otomasyon tam hizda kapanma hareketini otomatik yapar.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulagildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tuguna basin.

Bu asamada gostergede LLL yazisi gorintilenir.

)T
L

Otomasyon yeniden acilma yoniinde tam hizda hareket eder.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu agsamada gostergede L OF yazisi gortintlenir.

| LOF

Otomasyon L5/ menisinde ayarlanan yavaslamalarla kapanma yonlinde
otomatik olarak hareket eder.

1T
LLL
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DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve gostergede L-- yazisi goriintiilenir.
Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baglatmak icin “SS” tusuna basin.

NOT - Programlama sirasinda motorlar otomatik olarak durmazlarsa, engelde hassasiyet ve/veya yavaslamada engelde hassasiyet dederlerini arttinin (5En
ve 5EL menist), bkz. Paragraf 8 ve akim sensortiniin miidahale seklinin hareket sonu olarak kullanimla uyumlu oldugunu kontrol edin (5m.rv. mentisu),

bkz Paragraf 9.

11.2 - iLERI DUZEY PROGRAMLAMA - TEK MOTOR

Kapi kanadini MOTOR 1 ¢ikisina baglayin ve it = | ayarinin yapilmig
oldugunu kontrol edin.

Programlama yapmadan dnce ayar kontrol(i yapin, gerekirse ayarlar kisisellestirin.
L5 =P men( ayarini yaptiginizdan emin olun.

Yavaglamalar programlama prosedirii sirasinda ayarlanmali ve iki yoniin
geniglikleri birbirlerinden bagimsiz olmalidir.

Otomasyonun kilidini acin, kursun yarsina getirin ve motoru yeniden kilitleyin.
“UP* tusu ile “MENU" tusunu gostergede LOF yazisi gériintiilenene kadar en
az 5 saniye basili tutun.

YUKARI

ASAGI

5 saniye

LOF

Otomasyon acilista HAREKET ETMIYORSA programlamay! durdurmak icin
“DOWN” tusuna basin. Gostergede L -- yazisi gortintlenir.

)
L

Prosedire devam etmek icin “SS* tusuna basin: Otomasyon disik hizda
aclima hareketini yapar.

Acllmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tuguna basin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gorlintlenir.

LOP

Otomasyon tam hizda kapanma hareketini otomatik yapar.

Otomasyon ilk bagtaki yavaglama konumuna ulagtiginda kesikli caligtirma
komutu (SS) verin.

Bu asamada gostergede L CL yazisi gorlintlenir.

1)
L

Otomasyon diistik hizda ilerler.

Kapanmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tuguna basin.

Bu asamada gostergede LLL yazisi gorintilenir.

)
Ll

Otomasyon yeniden agilma yontnde tam hizda hareket eder.

Otomasyon ilk bagstaki yavaglama konumuna ulastijinda kesikli calistirma
komutu (SS) verin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi goriintilenir,

LOP

Otomasyon diistik hizda ilerler.

Acilmadaki mekanik durdurucuya ulasildiginda motor otomatik olarak durur.
DIKKAT - Motor otomatik olarak durmazsa, “SS” tusuna basin.

Bu asamada gostergede L OF yazisi gortinttlenir.

[

LOP

Otomasyon ayarlanan yavaglamalarla kapanma yoninde otomatik olarak
hareket eder.

)
LLL

DIKKAT - Emniyet cihazlarindan birinin miidahalesi halinde bu prosediir durdurulur ve géstergede L-- yazisi goriintiilenir.
Programlamayi 4. maddeden itibaren yeniden baglatmak igin Kesikli Caligma tuguna basin.

NQOT - Programlama sirasinda motorlar otomatik olarak durmazlarsa, engelde hassasiyet ve/veya yavaslamada engelde hassasiyet dederlerini arttinin (5En
ve 5EL menlist), bkz. Paragraf 8 ve akim sensortiniin miidahale seklinin hareket sonu olarak kullanimla uyumlu oldugunu kontrol edin (5m.rv. mentsu),
bkz Paragraf 9.
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BIOS2 24V kumanda merkezi kullanilan motor modelini secme olanagi sunmaktadir. Bu, motorun en uygun sekilde calismasi igin bazi parametrelerin varsayilan
olarak yapilandirimasina olanak tanir.
Atanan varsayilan degerle birlikte motora bagli parametrelerin tablosu asagida verilmektedir.

VARSAYILAN DEGERLER
MENU | GOSTERGE | KISA AGCIKLAMA RTES

CUSTOM | XTILUS INTVS | MINIART 400
TEMEL CEA Normal calismada engel hassasiyeti (0 = devre dis). 50 45 35 60 40
TEMEL CEL Yavaglamada engel hassasiyeti (0 = devre dig). 70 75 60 60 50
TEMEL CPA  [Normal calisma hiz. 100 80 70 100 100
TEMEL Cp; | Yavaslama hizi. 50 40 60 50 50
TEMEL ASL Kayma Gnleyici / Ekstra sure. 0 15 15 15 15
LERI C! £ | Akim sensérii miidahale stiresi 2 2 2 2 2
DUZEY rE '
ILERI ; - N
DUZEY CdkE Isaretle akim sensorii devre digl birakma stiresi. 15 15 25 15 15
LER U-H | Hzlanma gegisi siiresi 10 15 10 15 10
DUZEY a gecist suresi.
iLERi arH Yavaslama gecisi stiresi 10 10 5 15 10
DUZEY r 3 gecis :
ILERI Varsayilan degerlerin geri yiiklenmesi.
DUZEY dEF 0 1 2 3 4

NOT - Secilen motor tipini égrenmek icin de.F. meniisiine gidin: secili motor numarast degismeli olarak gériintilenir. Motora badli parametreler dedistirilmisse
ayni zamanda c karakteri de gériintilenir (6rnegin, ¢ ).

Yasalar uyarinca dretici garantisi (rtin (zerine basili tarihten itibaren gegerlidir ve malzemelerdeki temel kalite noksanligi veya iscilik kusurlarindan
kaynakli oldugu kabul edilen kusurlu parcalarin Gicretsiz onarimi veya degistirimesiyle sinirl olacaktir. Dis etkenler, bakim yapiimamasi, asiri yiiklenme,
dogal yipranma, uygun olmayan tip secimi, montaj hatalari veya Ureticiye atfedilemeyecek diger nedenlere bagl hasarlar veya kusurlar garanti
kapsaminda degildir. Kurcalanmig Urtinlerde garanti uygulanmayacak ve onarim yapilmayacaktir. Verilen degerler yalnizca gosterge niteligindedir.
Gevresel nedenlere bagli kapasite diististi veya islevsizlikle ilgili konularda highir sorumluluk kabul edilmez. Kusurlu tirtinlerimizden kaynaklanan hangi
nitelikte olursa olsun herhangi bir olaydan kaynakli hasarlarda dreticiye ait sorumluluk yalnizca yasalardaki baglayici olanlarla sinirlidir..

Bu Uriin, otomasyonun ayriimaz pargasidir ve bu nedenle otomasyonla birlikte bertaraf edilmelidir. Kurulum iglemlerinde oldugu gibi, drtin kullanim
Omrind tamamladiginda bertaraf islemleri ehil personel tarafindan yapilmalidir. Bu driin cesitli tipte malzemelerden olusur: Bunlarin bazilari geri
donustrtlebilirken, digerleri bertaraf edilmelidir. Bu Uriin kategorisiyle ilgili bulundugunuz boélgede yirirliikte olan yonetmeliklerde sart kosulan geri
déniistim veya bertaraf sistemleri konusunda bilgi alin.

DIKKAT! — Uriinlin bazi parcalarinda cevreye atimasi halinde gevre veya insan sagligi Gzerinde zararli etkiler yapabilecek kirletici veya

tehlikeli maddeler bulunabilir.

Yandaki isaretle gosterildigi gibi, bu Griintin evsel atiklarla birlikte atiimasi yasaktir. Bu nedenle bertaraf ederken bulundugunuz bélgede

yUrirliikte olan yonetmeliklerde sart kosulan yontemlere gore “ayri toplama” islemi uygulayin veya esdeger yeni bir Griin alirken eski Grin(
mmmmm  Sa0IC1YA iade edin.

DIKKAT! — Yerel dlizeyde yiir(irlikte olan yonetmeliklerde bu Grlintin kit amacl bertaraf edilmesi halinde agir yaptinmlar uygulanabilir.
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