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SERIE ARGO 1- ARGO 2

QUADROS DE COMANDO PROGRAMAVEIS PARA 1 ou 2 MOTORES
COM GESTAO INDEPENDENTE DOS ABRANDAMENTOS

| CUIDADO: NAO INSTALAR O QUADRO DE COMANDO SEM ANTES TER LI DO AS INSTRUCOES !!!

| 1. Introducao. |

O quadro de comando argo é um aparelho universal adequado a gerir 0 accionamento e control de portdes de uma e duas folhas com motores de

230 V em corrente alternada e potencia até 600W cada um.

O funcionamento do quadro de comando, sendo do tipo electronico é extremamente preciso.E possivel que devido ao tipo de motor nor-
malmente utilizado, no angulo de percurso da folha do portdo, seja fortemente influenciado por algum atrito localizado no seu curso de tra-
balho.Por consequencia, se o tempo de trabalho esta muito justo, o angulo de abertura da folha pode nédo ser sempre o desejado.Portanto
aconselha-se o instalador a ter em conta um pequeno aumento no tempo de trabalho, mas ao mesmo tempo ter atencdo e néo fazer anular

a reducéo de velocidade na abertura e no fecho (ver paragrafo 6 ).

Para um correcto funcionamento é indispenséavel a instalagcdo dos batentes mecanicos na abertura e no fecho ( ver fig. pagina 6).

2. Configuragéo.
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rede de alimentacéo.

poucos metros.

Adverténcias de seguranca
* Alguns pontos da ficha eléctrica ficam submetidos a tensfes perigosas. Portanto a instalagéo, a abertura e a programagédo do quadro
devem ser realizadas apenas por pessoal qualificado. Todas as operagdes realizadas pelo utente ndo precisam da abertura da caixa.

®  Prever 0 uso dum meio que garanta a disconexdo omnipolar da alimentacdo da central. O dito meio pode ser um interruptor (ligadoj
directamente aos bornes de alimentacdo) com uma distancia minima dos contactos de 3 mm em cada polo, ou um dispositivo integrado nal

* Para a ligacéo da alimentacdo da placa electronica e do motor € preferivel usar cabos de duplo isolamento como previsto na normativa e
de qualquer modo com secg¢&o m'inima do fio ndo inferior a Imm2 e n&o superior a 2,5mmz2.

* O construtor declina toda e qualquer responsabilidade em caso de ndo cumprimento das presentes adverténcias.
*  Esta central esta provida dum circuito de teste de células fotoeléctricas. Para as conexdes destas ver o esquema na pagina 5.

* Aconselha-se de controlar as absor¢des de todos os dispositivos ligados as saidas da central, como luzes de aviso, células fotoeléctricas,
dispositivos de segurancga, etc., de forma a ficar dentro dos limites indicados na tabela das caracteristica técnicas. Nao é garantido o
correcto funcionamento do produto em casa de ndo cumprimento das ditas limitagdes.

*  Para maximizar o alcance do receptor é necessario ter cuidado com o posiccionamento da antena receptora: ndo deve ser colocada ao
abrigo de muros e/ou protec¢des metalicas. Os bornes do cabo com proteccdo da antena devem ficar bem fechados.

* A antena afinada é necessaria para obter as maximas prestacdes de alcance da aparelhagem, em caso contrario o alcance reduir-se-ia a|

4. Aduste de default.

Dip
O quadro de comando vem fornecido com dip-switch como indicado na figura. oM u D u u u D u u u u
Nesta tabela esta o resumo das fungdes seleccionaveis deste dip-switch. OFF -
N°dip Funcéo Dip OFF Dip ON Ne°dip Funcéo Dip OFF Dip ON
1 Impulso Abre-stop-Fecha Abre-fecha 1 Impulso Abre-stop-Fecha Abre-fecha
o | Cliquedeavisoda Habilitado Nao habilitado 2 | Cliquedeavisoda Habilitado Nao habilitado
cancela cancela
3 Células fotoeléctricas [Pl PalAgCITe 3 Ce[ula_s el el P_arager~n €
movimento inversao fotoeléctricas movimento inversao
4 Pré-lampejo N&o activo Activo 4 Pré-lampejo N&o activo Activo
5 Funcgédo condominio Nao activa Activa 5 condominio N&o activa Activa
6 Controlo seguranca Habilitado N&o habilitado 6 Controlo seguranca Habilitada N&o habilitada
Modo de Inicio 7 Modq funcionamento fim operago inicio
Funcionamento do n = fim de curso abrandamento
7 . Fim operacéo abrandamento em
Fim de Curso em — —
Fecho fecho Inicio Inicio
Gestéo fim de curso | abrandamento no | abrandamento no
Modo de Inicio (se dip 7 € ON) fim de curso em fim de curso em
Funcionamento do . = 8 ABERTURA FECHO
8 ) Fim operacao abrandamento em
Fim de Curso de — - - =
Abertura abertura Gestao fim de curso | Fim de curso co- | Fim de curso néo
(se dip 7 é OFF) mo fim operagéo ligados
g *k%k *k%k *k%k
9 Abertura cancela Simétrica Assimétrica
Novo Fecho . .
10 Automético Imediato Desabilitado Habilitatdo 10 NO,V 0 Fecho . Desabilitado Habilitado
Automético Imediato

Argo 1: Resumo das fungdes seleccionaveis pelo dip-switch.

|5. aprendizagem dum transmissor.

Argo 2: Resumo das fungdes seleccionaveis pelo dip-switch.

A\
/!\ lA aprendizagem dum transmissor individual deve ser efectuado sempre com a cancela fechada

| 5.1 Memorizacao do emissor / emissor de 4 botoes.

Carregar na tecla de aprendizagem automatica (na ficha). Acende-se a luz intermitente. A seguir | TRANSMISSOR |

carregar na tecla do transmissor que se quer habilitarA central volta para 0 modo de funcionamento

normal e o transmissor pode activar o motori pulsanti vanno appresi uno alla volta.

. com a primeira tecla aprendida “a” d4-se o comando de impulso
. com a segunda tecla aprendida “b” da-se o comando de pedonal
. com a terceira tecla aprendida “c” da-se o comando DOWN

. com a quarta tecla aprendida “d” d4-se o comando UP

Aconselha-se de aprender as teclas a, b, ¢, d em sequéncia.

(=

PPl (@ ©) [revowar |
[oown] |© @ [gp]

=/

Quando uma tecla DOWN ou UP é activada no ambito duma aprendizagem (tecla “c” ou tecla “d” do transmissor), a luz intermitente faz um bre-
ve relampejo para indicar que a tecla foi vista pelo sistema. Portanto, € importante verificar sempre que cada transmissor de cada tecla seja

recebido correctamente pela central.

nota: a sucessiva aprendizagem tem que ser feitaco ~ m o emissor ja previamente memorizado, os procedime  ntos operativos sdo repetitivos.
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5.2 Aprendizagem com a tecla escondida dum transmissor habilitado ja aprendido.

=

=

Carregar na tecla de

aprendizagem
automatica

apenas para os modelos B.RO de codigo variavel

1. Carregar na tecla de aprendizagem automatica (na ficha). Acende-se a luz intermitente.
2. A seguir carregar na tecla do transmissor que se quer habilitar, a luz intermitente relampejal
(duas vezes se o codigo for novo, uma vez se ja tinha sido aprendido). A central volta para o)
modo de funcionamento normal e o transmissor pode activar o motor.

5.3 Aprendizagem com um transmissor de abertura meméria habilitado .

)))))

luz intermitente

))D)

luz intermitente [

apenas para os modelos B.RO de cédigo variavel e me
1. Carregar numa tecla qualquer do transmissor de abertura memoria, preventivamente habilitadof
mediante o utensilio de programagdo B.RO PRO ou B.RO BASIC. O receptor desloca-se para a
aprendizagem (acende-se a luz intermitente).
2. Carregar na tecla do transmissor que se quer habilitar, a luz intermitente faz um relampejo (duas|
vezes se 0 cédigo for novo, uma vez se ja tinha sido aprendido). A central volta para o modo de
funcionamento normal e o novo transmissor pode activar o motor.

moéria extraivel

5.4 Anulacao de todos os transmissores e restabelecimento parametros conforme os valores de fabrica.

Fornecer a alimentagdo +
tecla de aprendizagem
automatica

led Il

1. Desligar a alimentag&o.
2. Fornecer a alimentagcdo mantendo carregada a tecla de aprendizagem automatica durante mais 4-5
segundos. A luz intermitente acende-se durante um tempo total de cerca de 10 segundos. Quando &
luz intermitente se apaga, todos os transmissores ficam anulados, os parametros séo levados paral
os valores de fabrica e 0 médulo meméria é predisposto para a recepgdo do codigo fixo ou do codi
go variavel, conforme como foi programado o relativo jumper.

6. Regulagéo.

6.1 Requlacdo do movimento da cancela. |

E possivel regular o movimento da cancela usando
de forma adequada os trimmers apropriados|
(“WORK TIME”, “A.RECL.TIME”, “2nd:WING D.”) €
escolhendo oportunamente a programacéo dos DIP-
SWITCHES, conforme o tipo de instalacéo e as exi
géncias do instalador.

Como se pode ver através das figuras a seguir, 0S|
trimmers tém uma amplitude entre 0° e 270°, no am-
bito da qual se obtém a regulagdo desejada com
uma boa preciséo.

Regulacéo tempo de

0° 270°

WORK TIME A. RECL. TIME

Regulac&o tempo do novo

trabalho fecho automatico.

2nd: WING D.

ARGO2: Regulagcdo tempo de
atraso ou de trabalho da 22 porta.
ARGO1: Regulacdo tempo de
abertura pedonal.

o trimmer “2nd: WING D“.

Na parte final do seu movimento (abertura e/ou fecho) as portas da cancela realizam um abrandamento proporcional ao tempo de trabalho progra-
mado (“WORK TIME” para cancela simétrico, “WORK TIME” e “2nd:WING D.” para cancela assimétrica). Nas cancelas simétricas pode ser|
necessario inserir um tempo de atraso da segunda porta na fase de fecho. Programar o dip-switch 9 em OFF e regular este tempo de atraso com|

No caso de Argo 2 motores, para cancelas assimétricas é possivel regular o tempo de trabalho da segunda porta de forma diferente do tempo de|
trabalho da primeira porta. Programar o dip-switch 9 em ON e regular o tempo de trabalho da segunda porta com o trimmer “2nd: WING D*.

/N

Ao cortar o jumper indicado na figura, & possivel
aumentar o tempo de trabalho

WORK f. RECL. 2nd.
POWER TIME TIME WING .

© @@ oW

Dip
amM
oFF

Jumper
R¥ Mode

Led
[ JPower

JU0930uy

1 4

10

E¥PAMSTON

| Traslacad tempos

NOTA: As regulagdes do trimmer efectuadas durante
0 movimento da cancela ndo tém nenhum efeito
imediato. Passam a ser efectivas apenas apds o stop
da cancela e ap6s o desligamento e a sucessiva
ligacéo da central.

55" 210"

| Traslacad tempos

O aumento dos tempos né&o influi no tempo do novo
fecho automatico e no tempo para a apertura para pe
es.

0O-

2nd: WING D.

(55"
2nd: WING D.
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6.2 Seleccao tensdo de saida motor: Regulacdo de binario.

IA central esta provida dum trimmer de regulagéo do binério fornecido ao motor, de modo a limitar a forca da cancela contra eventuais obstaculos|
que se poderiam interpor durante o movimento (p. ex. mau funcionamento das células fotoeléctricas).

Para regular o binario fornecido pelo motor, actuar da seguinte forma:

POWER ® Actuar no trimmer de regulagéo para programar o binario desejado, tendo sempre em consideracdo que o trimmer no mini

mo (todo em sentido anti-horario) corresponde ao binario minimo, enquanto o trimmer no méaximo (todo em sentido hora-
rio) corresponde ao binario maximo.

® | niciar o movimento e avaliar o binario.

® Se aregulagdo nao satisfaz, parar o movimento e regular de novo o trimmer, a seguir reiniciar o movimento.

® Aconselha-se regular o binario antes de regular o movimento da cancela.

| 6.3 Novo fecho automatico.

A. RECL. TIME | O novo fecho automatico é uma fungdo que permite fechar de novo automaticamente a cancela ao acabar do tempo de
pausa programavel com o trimmer “A. RECL. TIME". A habilitacdo ou a desabilitacdo da fungéo é atribuida ao proprio|
trimmer; de facto:

* Ao programar o trimmer todo em sentido anti-horario (no minimo) o novo fecho automatico fica desabilitado.
* Ao programar o trimmer em sentido horario, insere-se o novo fecho automatico.

NOTA: As regulac¢des do trimmer efectuadas durante o movim ento da cancela ndo tém nenhum efeito imediato.
Passam a ser efectivas apenas apés o stop da cancel a e apés o desligamento e a sucessiva ligacdo da ce  ntral.

| 7. Funcdes seleccionaveis mediante dip-switch. |

E importante alterar a configuracéo dos dip-switche S
/ i N\ apenas com a ficha desligada. / i N\

|7.1 Funcao de impulso. |

D I:l |:| |:| I:l |:| I:l I:l |:| |:| g:F | automatismo realiza a sequéncia abre-stop-fecha-stop... |

12 3 4567 8 910

n |:| |:| |:| |:| I:l I:l I:l I:l |:| g:F | automatismo realiza a sequéncia abre-fecha-abre-fecha... |

12 3 45617 8 910

E possivel programar a resposta da central por sucessivos comandos dados ou pelo comando & distancia ou pelo botdo de impulso:
O comando de impulso pode ser dado seja mediante a entrada apropriada (ver o botdo de impulso na placa de bornes) seja mediante a presséo daj
primeira tecla dum transmissor memorizado (ver paragrafo 5.1).

| 7.2 Cligue de aviso da cancela.

Se a automagao esta fornecida de electrofechadura e se esta esta habilitada, aconselha-se, quando a cancela esta fechada, que o motor actue em
fecho durante um tempo breve antes de iniciar a fase de abertura. Esta fungéo permite desblogueiar em todos os casos a electrofechadura mesmo
lem condi¢des atmosféricas dificeis (como p. ex. quando ha gelo).

|:| u |:| |:||:| I:I I:l I:l |:| |:| ON O clique de aviso da cancela em abertura é habilitado e a electrofechadura € gerida pela central. O ciclg
OFF de default prevé um clique de aviso da cancela minimo na fase de abertura e um nulo na fase de fecho,

1 2 3 4567 8 910 que podem ser alterados como indicado no paragrafo 8.1

|:| U |:| |:| |:| |:| I:l |:| |:| |:| OFF | O cligue de aviso da cancela e a electrofechadura ficam completamente desabilitados.

12 3 4567 8 910

| 7.3 Células fotoeléctricas de proteccédo e seguranca. |

Quando o feixe entre as células fotoeléctrica do transmissor e as do receptor fica interrupto, as segundas alteram a conduta da central conforme as
seguintes modalidades:

A) cancela durante o ciclo de abertura :

ON se as células fotoeléctrica detectam um obstaculo, a central bloqueia 0 movimento da cancela. Quando
|:| |:| u |:| |:| I:l |:I |:| |:| |:| OFF 0 obstaculo é tirado, o0 movimento é retomado em ABERTURA até ao fim do ciclo.
B) cancela durante o ciclo de fecho :
se as células fotoeléctricas detectam um obstaculo, a central bloqueia 0 movimento da cancela. Quando
0 obstaculo é tirado, 0 movimento é retomado em ABERTURA até ao fim do ciclo.

12 3 4567 8 910

A) cancela durante o ciclo de abertura :

|:| |:| n |:| |:| I:l |:| |:| |:| |:| ON se as células fotoeléctricas detectam um obstaculo, 0 movimento da cancela néo fica interrupto.
OFF B) cancela durante o ciclo de fecho :
12 3 4567 8 910 se as células fotoeléctrica detectam um obstaculo, a central bloqueia e inverte o movimento mandando}

reabrir completamente a cancela.
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| 7.4 Pré-relampejo. |

A luz intermitente assinala com um relampejo lento (cerca de 1 de 2 em 2 segundos) com um mais rapido (cerca de 1 por segundo) o fecho da
cancela.

|:| |:| |:| HD |:| |:| |:| |:| |:| orF | Pré-relampejo no activo,

12 3 4567 8 910

Pré-relampejo activo. O movimento da cancela é sempre precedido por um pré-relampejo que tem a finali

|:| |:| |:| n |:| |:| I:l |:| I:l |:| g:F dade de avisar o utente que o movimento esté iniciar. O tempo de pré-relampejo esta programado em cer-
ca de 2 segundos.

12 3 45617 8 910

| 7.5 De condominio. |

Cada comando dado por radio ou com o botéo de impulso determina apenas a abertura da cancela. O fecho depende da funcéo de novo fecho
automatico, que devera portanto estar necessariamente activada, porque cada comando de fecho fica ignorado (o botdo fecha esté desabilitado).

|:| D |:| DH |:| |:| |:| |:| |:| off | Funcdo de condominio ndo activa. |

12 3 4567 8 910

|:| D |:| Dﬂ |:| I:l |:| I:l |:| or | Fungéio de condominio activa. |

12 3 45617 8 910

| 7.6 Teste relativo ao funcionamento das células fotoeléctricas. |

Esta central esta provida dum sistema que permite efectuar um controlo sobre o funcionamento das células fotoeléctricas antes de todos os acciona-
mentos do motor, de forma a haver a possibilidade de incrementar a seguranca do sistema em caso de danificag&o do fotodispositivo (p. ex. relé de
saida colado) ou de um curto-circuito indesejado na entrada das células fotoeléctricas.

Este controlo é efectuado depois de a central ter recebido um comando para mexer, mas antes de dar tensdo ao motor.

Notas de instalacéo:
A alimentacéo das células fotoeléctricas ALLMATIC, ou compativeis, deve estar ligada a bornes diferentes, conforme se queira tornar activo ou nao

activo o teste relativo as células fotoeléctricas. O esquema correcto para as conexdes dum binério de células fotoeléctricas é o seguinte:

DIP6 OFF:Teste células fotoeléctricas activo. Em caso
4 de avaria das células fotoeléctricas néo é realizado
nenhum comando.
1A . e

~y Ay DIP6 ONTeste células fotoeléctricas nao activo.

24 24

> X Nota: O teste das células fotoeléctricas, se activo,
implica um atraso de activagdo do motor de cerca de

Esquema alimentacéo células Esquema alimentag&o células um segundo a partir do momento da recepcéo do
fotoeléctricas com TESTE ACTIVO fotoeléctricas com TESTE NAO comando.
(DIP6 OFF) ACTIVO (DIP6 ON)

7.7 Modalidade de intervencédo dos fins de curso.

O fim das operacdes de abertura e de fecho esta entregue ao tempo de trabalho e as programacdes dos dips| |:| |:| |:| |:| |:| |:| E D I:l |:| g:F
7 e 8.
NOTA: se néo forem instalados os fins de curso, programar o dip 7 em OFF e o dip 8 em ON: 12 3 4567 8 910

| 7.7.1 Modelo ARGO2: Se forem instalados os fins de curso, eles intervém segundo as sequintes modalidades: |

Tipo fim de curso Fungéo Paragem com fim de curso: o fim das operac¢des de
ON - - = abertura (fim de curso 1) ou de fecho (fim de curso
|:| |:| |:| |:||:| |:| u u I:l |:| OFF Fim de curso 1 Fim operacdo de abertura | | 2) ¢ determinado pela intervencéo do referente fim
12 3 4567 8 910 Fim de curso 2 Fim operag&o de fecho de curso.
Tipo fim de curso Fungéo
ON P ¢ Paragem sem fim de curso de abertura: apenas o
|:| |:| |:| |:||:| |:| E D |:| |:| OFF Fim de curso 1 Nenhuma operagéo fim da operagdo de fecho é determinado pela inter-
- - vencéo do referente fim de curso.
12 3 4567 8 910 Fim de curso 2 Fim operacéo de fecho
Tipo fim de curso Funcdo Inicio abrandamento apenas em abertura: o inicio daj
|:| |:| |:| |:| |:| |:| n u I:l |:| ON Fimdecursole 2 Inicio abrandamento em [ase de abrandamento € determinado pela intervenc-
OFF lugares em abertura abertura 8o de ambos os fins ’de curso (um para cada porta),
12 3 456 7 8 910 - - enquanto em_fecho € apenas temporizado (ver o e
Fim de curso fecho Nenhuma operagéo squema seguinte).
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Tipo fim de curso Funcéo

ON Inicio abrandamento apenas em fecho: o inicio da|
|:| |:| |:| |:||:| I:l D ﬂl:l |:| OFF Fim de curso abertura Nenhuna operac&o fase de aibrandamentp em fecho é determinado pela
12 3 4567 8 910 intervencéo dos dois fins de curso (um para cada uma

Fim de curso 1e 2 Inicio abrandamento em | | das portas), enquanto em abertura & apenas tempori-
lugares em fecho fecho zado.
FC1 FC2

D <:| Esquema conceptual das O/ \O
/ \ fungBes dos fins de curso como ) N
@) O inicio abrandamentos FC1 FC2

Fim de curso 1 e 2 lugares para

Fim de curso 1 e 2 lugares para
abrandamentos em abertura 9 P

abrandamentos em fecho

7.7.2 Modelo ARGO1: Se forem instalados alguns fins de curso, eles intervém com as sequintes modalidades:

Dl:”:”:l |:||:| u |:| |:||:| g:F Tipo fim de curso Funcéo

12 3 4567 8 910 Fim de curso Fim operacéo
de Fecho de Fecho
ON
|:| |:| |:| |:| |:| |:| ﬂ |:| |:| |:| OFF Fim de curso Inicio abrandamento

de Fecho em Fecho

12 3 4567 8 910

|:||:| |:| |:| |:||:| |:| H |:| |:| g:F Tipo fim de curso Funcéo

12 3 4567 8 910 Fim de curso Fim de curso
de Abertura em Abertura
000000omon e
OFF Fim de curso Inicio abrandamento
12 3 4567 8 910 de Abertura em Abertura

7.8 Abertura simétrica/assimétrica (APENAS PARA ARGO 2 MOTORES).

|:| |:| |:| |:||:| |:| |:| |:| u |:| g:F con il dip—switch in questa posizione il cancello si apre/chiude in modo simmetrico (un tempo di lavoro per
entrambe le ante da impostare con il trimmer “WORK TIME").

12 3 45617 8 910

ON Com o dip-switch nesta posicdo a cancela abre-se/fecha-se de modo assimétrico (tempos de trabalho
|:| |:| |:| |:||:| I:I I:l |:| D |:| OFF diferentes para as duas portas a programar respectivamente com os trimmers WORKTIME e 2nd: WING D).

12 3 45617 8 910
batente mecanico
na abertura batente mecéanico
J o<— JD a abertura
—»0
batente mecanico
na abertura

-

atente mecanico n
batente mecanico no

Ty A

Exemplo funcionamiento assimétrico:
[1 Tempo de abertura porta B > Tempo de abertura porta A
i~ Tempo de abertura porta A > Tempo de abertura porta B

Exempb funcionamiento smétrico:
Tempode abertura porta A = Tempo de abertura

| 7.9 Novo fecho imédiato apds a intervencdo das células fotoeléctricas.

Esta funcédo permite fechar a cancela apds uma interrupcdo do feixe das células fotoeléctricas. Se tinha sido programado um tempo de pausa, a
contagem fica interrupta e a cancela vai para o fecho.

ON
|:| |:| |:| |:| |:| I:l I:l Dl:l D OFF | Novo fecho apés interrupgéo feixe células fotoeléctricas desabilitado. |

12 3 4567 8 910

|:| |:| |:| |:||:| |:| |:| |:| |:| D g:; | Novo fecho apds interrupgéo feixe células fotoeléctricas habilitado. |

12 3 4567 8 910
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8. Impostazione avanzate.

Se o tempo de activagéo do clique de aviso da cancela ou de activagéo da electrofechadura ou os abrandamentos nao sdo adequados as caracteri-
sticas da cancela, eles podem ser alterados mediante as aprendizagens indicadas a seguir. As ditas aprendizagens sé&o realizadas mediante o uso
dum transmissor com 4 teclas , em que todas as teclas foram aprendidas pela central.

Para entrar em aprendizagem, a cancela deve estar f __echada.

| 8.1 Alteracdo do tempo do clique de aviso da cancela.

Se os tempos de intervengdo do clique de aviso da cancela nédo forem adequados as exigéncias da
| cancela que se esta a automatizar, é possivel altera-los mediante o procedimento apropriado.

[ TRANSMISSOR

(=

A sequéncia de activacédo da presente ementa de aprendizagem € a seguinte:

1. Fechar a cancela mediante um comando de impulso.
2. Com a cancela parada e a luz intermitente apagada, carregar na tecla UP (a luz intermitente assi-

@ ®) [PEDONAL
@ nala a recepcéo da tecla mediante um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.
3. Carregar na tecla DOWN (a luz intermitente assinala a recepc¢éo da tecla com um breve relampe-

7, jo), a seqguir deixar de carregar na tecla.
4. Carregar na tecla UP (a luz intermitente assinala a recepcéo da tecla com um breve relampejo), a
seguir deixar de carregar na tecla.

A entrada na ementa de aprendizagem do tempo do clique de aviso da cancela é evidenciada pela sequéncia da luz intermitente com 1 relampejo e
1 pausa. Ao carregar na tecla UP, determina-se um incremento do tempo do clique de aviso da cancela de cerca de 0.1 segundos por cada vez
gue se carrega nela, enquanto, ao carregar na tecla DOWN, determina-se uma diminuicdo do tempo do clique de aviso da cancela de cerca de 0.1
segundos por cada vez que se carrega nela até ao valor de default. Para sair da aprendizagem basta dar um comando de Impulso.

A tabela abaixo indica as altera¢des admitidas.

A Aprendizagem (n°UP/DOWN) Clique de a\gzgr(tjfrgancela em Clique dee?]/i?gcﬂi cancela
Default Minimo Nulo
= 1 Minimo Minimo
% ; 2 Minimo + 0,1 sec. Minimo + 0,1 sec.
8 4 Minimo + 0,3 sec. Minimo + 0,3 sec.
\J

| 8.2 Alteracdo do tempo da electrofechadura e consequinte atraso da segunda porta em apertura.

Se o desfasamento da segunda porta em abertura nédo for adequado para as exigéncias da cancela que esta a ser automatizada, é possivel altera-lo

mediante o procedimento abaixo indicado.

A sequéncia de activacdo da presente ementa de aprendizagem é a seguinte:

1. fechar a cancela mediante um comando de impulso.

2. com a cancela parada e a luz intermitente apagada, carregar na tecla UP (a luz intermitente assinala a recepcao da tecla mediante um breve
prelampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.

3. carregar na tecla DOWN (a luz intermitente assinala a recepg¢éo da tecla com um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.

4. carregar na tecla DOWN (a luz intermitente assinala a recepgao da tecla com um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.

5. carregar na tecla UP (a luz intermitente assinala a recepcao da tecla com um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.

A entrada na ementa de aprendizagem do tempo de activagéo da electrofechadura, com o conseguinte atraso da segunda porta em abertura, é evi-

denciado pela sequéncia da luz intermitente com 2 relampejos e 1 pausa.

Ao carregar na tecla UP, determina-se um incremento do tempo de activagéo da electrofechadura (e conseguinte atraso da segunda porta nas ver-
sbes com 2 motores) de cerca de 0.1 segundos por cada vez que se carrega na dita tecla, enquanto ao carregar na tecla DOWN determina-se uma
diminuicdo do tempo de activacéo da electrofechadura de cerca de 0.1 segundos por cada vez que se carrega na dita tecla.

Para sair da aprendizagem basta dar um comando de Impulso.

8.3 Desabilitacdo dos abrandamentos.

Em algumas situacdes poderia ser desejavel eliminar a fase de abrandamento da cancela. Nestes casos é necessario antes de mais tirar a alimen-
tacdo a central e sucessivamente tirar o jumper de curto-circuito colocado ao lado da tecla LEARN, como evidenciado na figura:

fi. RECL. Znd. YPANSTON

HORK
FOWER  TTME TIME WING

Sucessivamente alimentar de novo o quadro de comando. Apds esta operagéo a central
nédo realizar4 mais os abrandamentos (nem em abertura nem em fecho), portanto a fase
gue antes acontecia a velocidade reduzida ira ser realizada a mesma velocidade da fase
de trabalho normal. Controlar o movimento da cancela, porque poderia ser necessario

je]eleYele]
Roop0]
w,

Dip - recalibra-lo.
on ode
B
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8.4 Afericdo do movimento de inversao.

Depois de realizada a regulagdo do movimento da cancela é possivel que o ponto em que as portas terminam a fase de abertura nédo corresponda
ao ponto programado. De facto, podem-se verificar duas situagées:

1. O angulo de abertura das portas, correspondente ao estado da cancela aberta, DIMINUI a cada inversdo do movimento e/ou intervencao
das células fotoeléctricas.

2. O angulo de abertura das porta, correspondente ao estado da cancela aberto, AUMENTA a cada inverséo do movimento e/ou intervencao das
células fotoeléctricas.

Nestes casos esta disponivel um procedimento que torna possivel acertar o movimento da cancela de modo a melhorar o relativo comportamento.
Partindo duma situacéo com cancela fechada e parada, a sequéncia de activacdo desta aprendizagem € a seguinte:

1. Carregar na tecla UP (a luz intermitente assinala a recep¢éo da tecla com um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.
2. Carregar e deixar de carregar 3 vezes na tecla DOWN. Cada tecla recebida é assinalada pela luz intermitente com um breve relampejo.
3. Carregar na tecla UP (a luz intermitente assinala a recepgéo da tecla com um breve relampejo), a seguir deixar de carregar na tecla.

A entrada na ementa de aprendizagem € evidenciada pela sequéncia da luz intermitente com 3 relampejos e 1 pausa.

Para sair da aprendizagem basta dar um comando de impulso.

Se as portas ndo se abrem completamente, AUMENTAR a fase de abrandamento carregando na tecla DOWN. Ter em consideracéo o facto que
cada pressé@o na tecla DOWN determina um aumento da fase de abrandamento. Se as portas se abrem demasiado, DIMINUIR a fase de
abrandamento carregando na tecla UP. Ter em consideracéo o facto que cada pressdo na tecla UP determina uma diminuicdo da fase de
abrandamento.

Aconselha-se agora controlar o movimento da cancela, porque as portas se abrem mais ou menos, conforme foi realizada esta aprendizagem.
Tentem realizar duas ou trés inversdes e verificar se a cancela mantém a posicéo, de outra forma avaliar se € o caso de repetir o procedimento
indicado.

NOTA: Antes de realizar qualquer modificagéo, controlar que as outras programagdées (tempo de trabalho, binario motor, etc.) estejam certas para a
cancela que se esta a automatizar. A operagéo de reset memoria leva de novo o valor desta aprendizagem para o valor de fabrica.

| 9. Seleccéo do tipo de recepcéo.

O quadro de comando foi projectado para a utilizagdo em conjunto com duas tipologias de transmissores: a classica de codigo fixo e a mais
inovadora de cédigo variavel série Birol®.

[N

Se se utilizam transmissores da série de cédigo fixo, por o Jumper J1 em posic¢éo 2-3.

€271 ¢€¢

Com transmissores de cddigo variavel, poér o Jumper J1 em posi¢éo 1-2.

I [IMPORTANTE !!
N&o é possivel memorizar no mesmo médulo-memdria seja transmissores de codigo fixo, seja transmissores de codigo variavel. Portanto, é sempre
necessario realizar a anulacdo total da_meméria _ (ver par.5.4) antes de passar da utilizagdo de transmissores de codigo fixo para a utilizagdo de
transmissores de codigo variavel e vice-versa.

NOTA: Se se acende a luz intermitente logo que for dada tenséo a central, ela avisa que néo foi inserida nenhuma memdria ou que a meméria e a
posicéo do jumper ndo correspondem. Mais, deve-se tirar a alimentacéo antes de inserir ou desinserir uma memoria.

10. Diagnéstico do sinal radio.

O quadro de comando esta provido dum led para o diagnoéstico do radio: o instalador tem capacidade para detectar imediatamente se estao
presentes distarbios radio que podem influir negativamente no correcto funcionamento da aparelhagem:

Led apagado = auséncia de disturbios.

Led intermitente = ligeiro distdrbio.

Led sempre aceso = presenca dum forte distarbio.

| 11. DESPOSITIVOS SUPLEMENTARES E ACESSORIOS.

| 11.1 LED de sinalizacao entradas.

A central esta provida duma série de LEDS de sinaliza¢@o do estado das entradas, de modo a facilitar as operag6es de instalacéo e as verificacdes
em caso de avaria da instalacao.

Os leds de sinalizagdo tém um significado visivel na seguinte figura, onde com a expressdo “normalmente aceso” se entende que o led deve ficar
aceso quando a relativa entrada esté posta em curto-circuito (entrada NF).

= Impulso (hormalmente apagado)

B Botdo pedonal (normalmente apagado)

BBotdo Stop (normalmente aceso)

m Células fotoeléctricas echo (normalmente aceso)

m Células fotoeléctricas abertura (normalmente aceso)

m Fim de curso 1 (normalmente aceso)

m Fim de curso 2 (normalmente aceso)

SiEEEiE R EENEEE EE E R RE
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| 11.2 Segundo canal radio. |

No caso de se utilizar um receptor de radio de ficha, é possivel prover a central dum borne de saida do segundo canal radio (com contacto N.A.). Se,
pelo contréario, se deseja utilizar o médulo hibrido presente na ficha, o segundo canal radio néo esta disponivel.

| 11.3 Saida electro-fechadura. |

E possivel ligar directamente & central uma electro-fechadura com alimentacéo 12Vac 12 W méax, para bloquear a cancela durante o fecho. Mais, é
possivel variar o tempo de trabalho da electro-fechadura (se habilitada mediante o dip-switch 2) cumprindo as instrugées do paragrafo 8.1.

| 11.4 Luz de aviso cancela aberta. |

E possivel ligar na saida luz de aviso cancela aberta uma luz de aviso de 24Vac 3W méax, que assinala quando a cancela n&o esté fechada. A dita luz de aviso fica apagada
quando a cancela esta fechada, relampeja com as mesmas frequéncias da luz intermitente se a cancela esta em movimento, fica acesa quando a cancela esta aberta.

| 11.5 Funcionamento pedonal. |

O quadro de comando esta provido de entrada pedonal, a qual, depois de activada, abre completamente s6 uma porta. E também possivel activar a
entrada pedonal mediante um comando por radio.

NOTA: O comando de impulso tem sempre o predominio sobr e o comando pedonal; de facto, se se realizam aseg  uir comandos de impulso
e pedonal, a central realiza sempre o comando de im  pulso.

Caracteristicas técnicas

ARGO 1-2 MOTORES

Tenséo de alimentacéo 230 Vac +15% -15%
Alimentac&o acessorios 24 Vac 4,5W MAX

Saida motor 230Vac 600W MAX cos¢ > 0.8
Saida luz intermitente 230 Vac 60W MAX

Saida electrofechadura 12Vac 1A MAX (12VA)

Saida luz de aviso 24Vac 3W MAX

cancela aberta

Regulagdo tensdo de saida [de 60% (+ 20%) a 95% (MAX) da tens&o de rede
motor (trimmer regulagédo de

binario)

Tempo de trabalho de 5 seg. a 120 seg.

Tempo de freio proporcional ao tempo de trabalho

Tempo de pausa de 3s a 1 min.

Atraso 22 porta de O a 60 seg.

Absor¢&o 5W MAX

Temperatura de -10C ... +60C

funcionamento

Frequéncia do receptor 433.92 MHz 433.92 MHz [ 30.875 MHz 290 MHz (*) 306 MHz (*) 40.665 MHz

e tipo de recepgéo Super-reactivo super-heterédina | quartzada Super-reatciva Super-reactiva quartzada

Recepcao disponivel Cadigo fixo Cadigo fixo Cadigo fixo Cadigo fixo Cadigo fixo Cadigo fixo
Cadigo variavel | Cédigo variavel Cadigo variavel

|* Dispositivo nao destinado ao mercado UE.
Impediéncia antena 50 Q
afinada

Numero codigos disponiveis | 4096 (recepcdo CODIGO FIXO)
18 bilhdes de bilhdes (recepcao ROLLING-CODE)

Alcance maximo 30-80 m em(|50-120 m em|50 - 120 m em|50 - 100 m em |50 - 100 m em |50 - 120 m em
(com antena afinada e em |espagco livre espaco livre espaco livre espaco livre espaco livre espaco livre
condi¢es ideais)

NUumero maximo de|1000 com médulo memdéria B.RO 1000
transmissores memorizaveis

GARANTIA - A garantia do produtor tem validade nos termos da lei a partir da data indicada no produto e limita-se & reparacao ou substituicdo gratuita
das pecas reconhecidas pelo proprio produtor como defeituosas por falta de qualidades essenciais dos materiais ou por deficiéncia de laboragao. Al
garantia ndo abrange danos ou defeitos causados por agentes externos, deficiéncia de manutengad, sobrecarga, desgaste natural, escolha do tipo|
lerrado, erro de montagem, ou outras causas néo atribuiveis ao produtor. Os produtos lesados nédo seréo nem garantidos nem reparados.

Os dados referidos s&o apenas indicativos. Nenhuma responsbilidade podera ser atribuida por reducdes de alcance ou disfungbes devidas a
interferéncias ambientais. As responsabilidades a cargo do produtor por danos a seja quem for e por acidentes de qualquer natureza causados por
nossos produtos defeituosos séo apenas e sem qualquer excepcao as previstas pela lei italiana.excepgéo as prevista pela lei italiana.
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